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Apresentagao. _
O sistema de aquisi¢io de dados do Tokamak TBR I tem como ﬁnahdade prover meios
para a obtengao de registros recuperdveis de sinais para posterior anslise, onglné.nos de
sistemas de diagnosticos. No extremo inicial da cadeia estdo os elementos geradores dos
sinais, de conStrugﬁo dedicada e uso especifico, como as bobinas de Rogoﬁ«;ski, pé.fa médida
da corrente elétrica; as sondas eletrosté.tlcas, para detemunagao de temperatura e
densndade de clétrons ¢ fons; medidores de raios-X, para determmagao de dlsrupturas
internas; bobinas magnéticas para medida de instabilidades, ete. Os smals translentes sao,
como regra geral, condicionados por amplificadores e m]etados em. s:stemas répldos de
conversio anélogo-dlgltal, transportados a um computador ¢ ﬁnalmente armazenados em
. disquetes. Em especial, este trabalho prende s¢ aos estaglos finais do processo, de rcglst:ro,
armazcnamento e transferéncla dos smats obtidos. Dlvlde-se em duas partes. Na pnmel.ra,
estd descnto, de forma sucmta., o hardware dxsponive] 0o, laboratono para a conversao
anélogo-dlgltal dos sinais € 561 armazenamento; na segu.uda, esti descnto o software descn—
.volv1do para sua operagdo, junto de identificagio dos cabegalhos e detalhes dos anulVOS

- produzidos. Cépias dos programas estio incluidos no apéndice.
-1, O Hardware.

1. Introdugio. Optou-se pelo sistema CAMAC (Norma IEEE-583) j4 no inicio dos traba-
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thos de construgdo do TBR-I, em méadds de 1978, para o sistema de aquisigiio de dados.
Dispomos hoje de dois baStidores( ou "crates"); controladores que apresentam
interfaciamento para computador no padraow GPIB (norma IEEE-488); oito ma6dulos
digitalizadores de transientes com cara:cteristicas sucintamente descritas abaixo, que
permitem a observagiio de, no miximo -- respeitados os limites de cada aparelho! --, 77
sinais transientes simultineos; um médulo gerador de base de tempo; um médulo de teste,
que d4 a conhecer ¢ trinsito de sinais nas linhas CAMAC e um modulo extensor de

conectores, para manutengio "on line" dos médulos.

2. Os digitalizadores.

i. Modelo Le Croy WD2264. Apresenta as seguinte; caracteristicas principais:

- 1, 2, 4 ou 8 canais simultineos de anlise; ‘

~ freqiiéncia maxima de amostragem: 4 MHz (pé:a 1 canal ativo) a 500 kHz (para quatro ou

0ito canais ativos); .

- Resolugiio de oito bits ( 1 parte em 256);

- Programagio externa,

- Memoria para armazenamento de até 4 x 32 kwords, igualmente divididas pelo numero

de -canais ativos. (Normaimente, apenas um moédulo de memoéria € atribuido a cada

&igita]iiador,_ dai resultando 32 kwords/canais ativos para cada registro de sinal; por

e#emplo, utilizando o médulo com 8 canais ativos, cada canal terd extensdo de 4096
* pontos.) N -

- Impedéncia de entrada de 50 ohms;

- Sinais de entrada com amplitude méixima de 0.512 V sem polaridade, com polaridadé

positiva ou negativa, o

Contamos com cinco modulos.

ii. Modelo Le Croy WAS210:
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- 1,2, ou 4 canais simultdneos de andlise

- freqiiéncia maxima de amostragem de 1 MHz;

- resolugio de 10 bits (1 parte em 1024);

- programagfo externa;
- impedéncia de entrada de 1 Mohm
- sinais de entrada com amplitude 10 V;

- memo6ria de armazenamento como no modulo WD2264. -

.Contamos com 1 médulo.

iii, Modelo Le Croy DL8210A:

-1, 2,4, 8, 16 ou 32 canais simultineos de andlise;
- freqliéncia mdxima de amostragem de 40 kHz;

- resolugo de 12 bits ( 1 parte em 4096);

- programagio interna; -

- impedancia de entrada de 1 Mohm;
- sinais de entrada com amp]itude 10V
- memoria de armazenamento como nos médulos WD2264.

Contamos com 1 modulo.

iv. Modelo Le Croy TR8837F:

- Um tinico canal de anélise;

- - freqiiéncia méxima de amostragem de 32 MHz; . . -

- resolugio de 8 bits (1 parte em 256);

- --programagdo interna; -

- impedéncia de entrada de 50 ohms;
- sinais de entrada com amplitude 0.512, sem polaridade;

- memoria de armazenamento de 8 kwords. : .
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Contamos com 1 médulo,

3.0 gerador de base de tempo. Modelo Le Croy 8501, cujas caracteristicas principais sio:
- freqiiéncia de pulsos entre 20 Hz e 20 MHz;

- programacio interna;

- 4 modos de operagio:

- -por mudanga tabelada de freqiiéncia, quando ¢ médulo emite pulsos pelos seis
conectores de saida com freqiiéncia fi até a chegada de um pulso de controle na entrada 1;
emite um nimero programade ny de pulsos com freqiiéncia fy e finalmente um niimero
programado nj3 de pulsos com freqiiéncia f3, quando emite um puiso de parada (stop);

- -por mudanga de freqiiéncia com p_l':lsus'de controele, quando o mddulo emite pulsos com

: freqﬁépcia f] até o recebimento de um pulso de controle na entrada 1; passa emitir pulsos -

com freqiiéncia fa at§ o recebimento de um pulso de controle na entrada 2; e finalmente
emite pulsos com fregiiéncia f3 até o recebimento de um pulso na entrada 3, quando emite
um pulso de parada;
- -pulsos defasados, quando emite pulsos de mesma freqiiéncia pelos seis conectores de
saida, mas a saida de cada par casado (isto é, sdidas 1 ¢ 2,3 e 4, 5 ¢ 6) emite pulsos que
_ estdo meio perfodo fora de fase;
- -Trem de palsos, quando , disparado por um pulso na entrada 2, emite um ndmero

programado ny de pulsos idénticos de freqiiéncia f5 por todos conectores de safda,

4. A unidade de teste. Modelo BiRa 6102 . Permite testar as linhas CAMAC, dando a
conhecer as informagbes enviadas pelas linfias CAMAC a uma estagio especifica de um
bastidor através de uma estrutura de diodos luminosos. Também permite monitorar a

atividade nestas linhas. Ndo tem uso direto na tarefa de aquisi¢io de dados.

3.0 Controlador. Modelo Le Croy 8901A. Sua principal caracteristica € a de apresentar

41.
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‘uma porta GPIB, -‘inéoi*porando portanto - as -caracteristicas deste - -padrdo . de-
interfaciamento. Tem ¢apacidade de operagoes de transferéncia em bloco, quer controlada
or nimero de posi¢des de memoria pré-especificado, quer pelo processo em que a linha -
de barramento CAMAC "Q" € testada, terminando a transferéncia-quando Q = 0; pode ser
rogramado para a transferéncia automditica de 1, 2 ou 3 bytes de: cada vez. Apresenta .
caracteristicas favordveis 4 operagéo de médulos digitalizadores CAMAC Le Croy,.com a
possibilidade de uso de duas velocidades de transferéncia, compativeis com as restrigoes

e tempo impostas por condigdes interna de uso dos digitalizadores. O :Imédulo
controlador é de uso transparente ao usudrio, isto & nio se faz notar durante o uso do

quipamento.’

.0 Computador. No outro éxtremo da conexio: CAMAC e_s__ta -0 computador, - que
o.e_scoihemos compativel com a - familfa ' IBM-PC de -microcoﬁ;putadores.- Dedicado

exclusivamente 3 tarefa de controle:e gerenciamento do sistema de aquisigio ‘de dados,

este computador é um dos disponiveis no laboraiério, normalmente um computador XT, .
fabricagﬁu Microtec, modelo 2002, equipado.com placa aceleradora, com disco Wmchester

de 10 Mbytes; ou um modelo AT, fabricagio NOVADATA, com memoria RAM:de 1,152

k._ByteS, divididos _640 kbytes para o sistema operacional e o-restante utilizado com. disco .-
mmal, disco ‘Winchester com’ 20 MBytes.(Este . arranjo: €. ¢ que -apresenta. melhor
desempenho). A placa de interfaciamento GPIB ¢ fabricada por-STD—Siétemas Técnicos
j igitais S.A., ‘modelo STD-8410. Esta placa, (compativel.com -0 modelo. PC2 National . .
Instruments -- geralmente citada como padrio de comparagio para softwares) tem
racteristicas técnicas favoraveis zo processo de controle-do sistema, tais como a operagio
m acesso direto 2 memoria (DMA), permitindo velocidades de transferéncia de dados da
ordem centenas de kbytes por segundo, e a possibilidade gerar: "Interrupt Requests” com
o prevista por “software”. (Esta facilidade, que.permite, por-exemplo, proceder a

transferéncias automatizadas de dados, pela interpretacdo do sinal CAMAC “Look-At-Me"



Sistema de Aquisicio de dados do TBR-I
gerado na controladora, a0 fim da aquisi¢do de dados,-ainda ndo estd implementado. )

O sistema € completado por uma piaca de video modeio ATI “VGAWonder” com
resolugio grafica de 1024 x 768 pontos, no modo de mais alta tesolucdo, com
compatibilidade para o padrio VGA, EGA, CGA e monitor SONY "Multisync II"
condizente com as exigéncia técnicas da placa. (O sistermna é utilizado presentemente no

modo VGA, com resolucio de 640 pontos na horizontal ¢ 480 pontos na vertical.)
1L, O software.

1. Introdugio. O software de operagio do sistema de aquisigio de dados foi totalmente
desenvolvido em nossos laboratorio, utilizando-;e a linguagem C de programagio, com o
compilador-Microsoft versdo 5.1 e Compilador Turbo-C  verso -2.0.As informagdes
necessdrias foram obtidas ‘dos manuais dos’ ' médulos, suporte de software -de:operagao. da
placa-$TD-8418, fornecido pelo fabricant_e, e o pacote de software descrito. em (1) para
entrada e-saida de dados. ' |

A estratégia- adotada na preparagio dos programas consistiu em que fazer com que o

6

produto final - o registro dos dados em disquete -- deve conter 0 méximo de elementos que.

permitam sua recuperagio mais ficil, bem como sua identificagio e caracterizagdo. Isto
deve ser feito sem perguntas repetitivas a0 usidrio ¢ de forma rotineira, contribuindo para
que,'durau'tc o processo junto ao Tokamac, as atengies estejam primariamente voltadas a
operagio da maquina, dos sistemas de diagnéstico e do ambiente; enfim, da fisica envolvida
oo -processo de investigagdo cientifica.
- O sistema de transferéncia & composto de quatro programas;
:1.- PlanaCao (chamada: pc)
il ArmaCam {chamada: ac} - -
il ToCamac (chamada: tc) -

£. Al Stevens, "QuickC - Memory Resident Utilities, Screen, 1/0 and pmg_—ammiﬁg Techniques”, Mis Fress, 1938.
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iv. VeCurva (chamada: vc)

2. Deseri¢io resumida. (Grosso modo, o programa pe constroi um plano de trabatho que

representa a atividade global de aquisi¢io de dados pretendida. O programa ac interpreta

{ este plano, armando os diversos médulos de programagio interna com as necessdrias
informagdes. O programa ¢c obedece 3 seqiidncia descrita neste plano para proceder 2

1 tarefa de transferéncia. Finalmente, o programa v¢ ird mostrar na forma grifica os arquivos
| escolhidos, Assim, 0 programa pe é utilizado uma unica vez, enquanto 0s programas ac ¢

:tc sdo empregados na oportunidade de cada transferéncia, para inicializar o sistema ¢

.p'osteriormcnte transferir os arquivos digitalizados dos m6dulos para a memoria de disco

i do computadgor.

3 Descrigio detalhada dos programas.
:; .3'. O programa PlaneAcao (pc). Foi escrito de forma a facilitar ao méiximeo a preparagio do

{ano de trabaibo, pelo uso extensivo de menus, janelas de auxilio a0 usudrio e mensagens

=_de erro quando pertinentes. Para que haja auxilio, o arquivo MODULO.HLP deve ser

‘acessivel, quer através do comande pelo comando do sistema operacional DOS
" ?APPEND“, quer sé localizando no mesmo diretério do qual pe é invocado. Qualdquer fecla,
‘de F2 a F10, termiba a janela; F1 € a tecla de "Help! ¢ a tecla "ESC” reiniéializa a janela.
o0 ser invocado, abre-se uma janela indagando o nome a ser dado ao arquivo de saida; s¢
nada é informado, © nome -"default’, isto &, o nome assumido pelo programa, é
*CA\DADOS\PLANO.TRB". Abre-se a seguir uma janela mostrando um menu ¢om 0§
madulos de aquisi¢io de dados de que dispomos. A primeira linha é a do gerador de base
“de tempo. Se escolhido, entdo indaga-se o modo de operagiio: se 0, o médulo nio serd
tilizado na cadeia; se 1, 2, 3 ou 4, abrem-se janelas especificas indagando as caracteristicas

e.operagao do médulo. Por exemplo, no modo- 1, serd indagado o bastidor ¢ a estagdo

de o médulo de base de tempo se localiza; depois, a 12 freqi2ncia de operagio; a _23
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freqiiéncia de operacio, o nimero de pulsos para esta freqiiéncia; a 32 freqiiéncia de op-
eragio e o nimero de pulsos antes que um pulso de parada seja ativado pelas linhas de
"stop". O programa retorna entio ao menu principal.

A escolha sobre wm médulo digitalizador programével internamente faz com que sejam
indagados o -bastidor e sua estagdo, o niumero de canais- ativos, isto €, o miimero de canais
que paticipard da tarefa de digitalizagio; os camais de inter@sse, ou seja, aqueles
efetivamente utilizados para guardar sinais que devem ser posteriormente transferidos ¢
guardados no disco fixo. H4 a possibilidade de particularizar as informacdes para cada um
dos canais de interésse -- o que, sugere-se fortemente, seja sempre feito! Em éaso positivo
abre-se uma janela para cada canal quando. indaga-se a grandeza fisica medida, sua
abreviagido, suas unidades; o fator numérico de conversio "overall’, ou seja, o fatdr
niimerico que converte o sinal gravado nas unidades da grandeza medida desconhecendo-
se todos os elementos intervenientes no processo; ¢ uma linha de informagdes sobre
aquele canal. Estas informagfes serio tramsferidas ao arquivo de safda sem outras
alteragbes contribuindo para uma interpretagdo posterior mais fécil, ¢ possivelmente
automatxzada. dos arquivos.

A escolha de um modulo dxgltallzador programivel externamente se reduz a
identificagio do bastidor e sua estagio, a escolha dos canais de interdsse, e a
particularizagio de cada canal. E tarefa do programador garantir que ndo haja conflito
entre a informagio prestada ¢ a efetiva disposicao das chaves sobre 0 mddulo. Em caso de
conflito, é a disposiciio das chaves que seré obedecida no momento da transferéncia.

A escolha de "Fim" termina o programa, fazendo com que seja gerado o arquivo de plano
de trabalho no diretorio presente. No apéndice 1 estd um exemplo de plano de trabalho.

ii. O programa ArmaCam (ac). E empregado para armar o conjunto de modulos para
receber os sinais. Sua agio consiste em primeirg estabelecer o protocolo de comunicagio
GPIB, para entdo enviar um sinal CAMAC "CLEAR and INITIALIZE" para todos os
bastidores; a seguir, um sinal de "STOP TRIGGER",para todas as esta¢bes de todos os

8
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bastidores -- haja ou ndo médulo ali. Desta forma, quer o sistema j& esteja em uso, quer

tenha sido apenas ligado, ele ¢ levado a condigdes iniciais bem determinadas (processo de

inicializagho). A seguir, abre e interpreta o arquivo contendo o plano de trabalho {caso
nenhum nome seje informado € o arquivo "C:\DADOS\PLANO.TRB“ que' serd car-
regado), transfenndo as informagoes dos médulos progra.mavels mtemamente a cada

mbdulo respectivo, terminando por atmé-lo. Impmtante E tarefa do programador
certificar-se de que os mﬁdulos mformados 10 plano de trabalho estejam efenvamente em
seus lugares. O progra.ma retorna para novo processo até que o arquwo de plano de

trabalho seja exaurido, As mformagﬁes adicionais contantes no plano de trabalho,

: comegadas por "#" sdo ignoradas pelo programa. Seu uso admite um pardmetro (-} que, se

informado, faz com que seja produzido um relatério dos médulos que compdem a cadeia

" de aquisigio de dados.

.. ili. QO programa ToCamac (tc). E o responsivel pela efetiva transferéncia dos dados

armarenados-nos médulos digitalizadores para a memoéria do computador. Estd provido de

alguns avisos e alertas para certas condigdes inadequadas de oberagéo. A seqfiéncia de

_ _transferé_ncla.é aquela indicada no arquivo de plano de trabalho. O médulo € acessado e
interrogado internamente sobre sua configuragdo e, a seguir, faz-se a transferéncia para a

memébria do computador, canal a canal Um nome contendo informagdes mnemdnicas

sobre o registro, ¢ atribuido ao arquivo, especificamente

<mes> < num.pulso > <crate > <estacao > < ca.nal >.CHR.

. Por exémplo, 0 arqulvo citado no apéndice 2 tem nome U0251J04.CHR, m—dicand(.)__que. foi
_ tomado no mes de Junho, colil nUmeTo 025, de um médulo situado no crate 1 estacao 10,

_ canal 4.{O plann de trabalho mforma que este cana[ rcglstrava V] smal da bobma polmdal
_de Mirnov 12.) O ntrero do arquwo é obtado do arqmvo

"C \DADO‘S\CO‘NTADOR NUM', a0 qual ¢ somado um e novamente gravado '

rado ivo produzi r

.Exatamente 240 bytes im‘ciéis_ estio reservados para informagoes sobre o pulso, ©

9
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apéndiz_:é 2 representa o cabegalho de um arquive tipico, com a interpretagio de cada
nfimero presente. Sio anexadas informacdes sobre o pulso, informagtes sobre a base de
tempo_(de utilidade se o médulo gerador de base de tempo CG83501 comanda a aquisigdo
nos modos de 1 a 4) e finamente as informagfies adicionais que permitem ca.raéterizar 0
| sinal ali gua:dado. Segueril-se os sinais, guardados no formato inteiro, (2 bytes para cada
numero), talS como s&o lidos do dlgltahzador 0 reglstm de um canal com 4096 pontos,
'portanto tem extenséio de _ ' )
4096x2 + 240 = 8432 bytes
o) arquivos de. sinais se cdmpéem de némeros oum intervalo que ;ieﬁénaé da resblugio'do
médulo que 0 gerou. Assim modulos de 8 bits produzem mimeros entre 0 e 255; de 19 blts
entre 0e 1023 e 12 bnts entre 0 e 4095. Dois numeros consecutwos do reglstro
correspoudem a a.mostragens separadas 10 tempo de um penodo da base de tempo
Nenhum processo dc corregao é aphcado ac a.rqmvo quanto ao modo de geragao (“Offset
bmarf’ "Complementary bmaxy") e sua mterpretagao quanto 2 fase € ao sma.l devem ser
feita conforme indicado no manual do médulo oorrcspondente ( 0 processo de
xdeutlﬁcagao de fase dos sinais € geralmentc auto-evidente ua maioria das aphcagoes
oomuns, ndo exlgmdo procedmentos espemals) Durante o ﬁmcmna.mento, 0 programa fc
' cria um a:qmvo mostrado no apéndlce 3 Clle radlcal do nome & o mesmo do pulso sendo
transfendo, mas com terminacio GRF conteudo a data presente, o nimero do pulso ¢ os
nomes dos arquivos mformados no plano de trabalho para retorno grﬁfico. Este arquivo serd
) mterpretado pelo progra.ma ve para produzw a tela gré.fica que termma o processo de
transferénma '
v.0 programa VeCurva (vc). Pro;etado para aux1har no dzagnéstwo répldo do pulso pela
. 'wsuahzagao de smals escolhxdos, 0 programa vc busca por um arqmvo com termmagao
GRF locahzado na saida default ( em d 5 58 & técmca de alsco virtual estd sendo
empregada, ou mno d]:eténo C: \DADOS\) Abre 08 arqmvos ali relaclonados €

automaticamente divide o espago de tela pelcs graﬁcos sohcitados, num méximo de 15.
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Cada gréfico traz informagdes contidas no cabegalho, tais como a grandeza medida e

- unidades. H4 um menu na linka inferior da tela solicitando uma agdo especifica quanto aos

registros como um todo. Assim, se a opgio SALVA & escolhido os arquivos serdo
transferidos (ou mantidos} no diretéric C:\DADOS\; se a opgio ABANDONA ¢
escolhida, todos os registros relativos iquele disparo serdo apagados (e nio apenas os
mostrados em gréficos). IMPRIME leva A impressio da tela grﬁﬁca ( A:en;ad- 08 com?mdos
s80 compativels com iMpressoras graficas do tipo EPSON). A opgao EXAM]NA 140 estd
implementada e reépresenta utha porta para desenvolvimentos futuros do programa. FIM
termina a execugdo sem qualquer agdo sobre os arguivos. Este programa foi _cscnto
prevendo-se sua expamsfio, devendo permitir de forma relativamente facil 5- inclﬁséo de
aghes especificas sobre arquivos escolhidos, com uso particular a uma determinada expe-

riéncia.

4. Exemwplo de recuperacio. O Programa le.c, escrito em "C', mostra como podemos
recuperar um arquivo gerade por te. Especificamente, Ic 1€ o arquivo e imprime os cem
primeiros niimeros; ao se pressionar uma tecla qualquer, mais cem nimeros séo lidos, até
que, ao se pressionar "g’, 0 programa termina.

* '
Prograrna para decodificar o arquivo de dados produzido
porte. ASSUNTE-SE qUk © arguiivo estd guardado no

diretério “CADRDBOS.
*/
#include <stdiib.h>
#Include <stdioh>

#ntlirde <sting.h>
#intlde <conlo.h>

void main(int arge, char**argv);

void main(int arge, char *argvi])

{
FILE *fux;

- int, ¢, balde[100];
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static char nomearq [24], grandeza _fisica[13],
abreviacao( 3], unidades [ 8], .
comentario[34];
float fator_muttiplicativo;
st{alic struct param © * Estrytura para os parametros */- -
char data {25];
char polar{4];
char tipo_modulo[8]; -
unsigned int canals_interesse;
unsigned int amostragens;
unsigned int num_pantos;
unsighed int okay; ‘
unsigned int canal; -
unsigned Int resol; :
unsigned long int shot;
ficat tempo;
} cab;

struct complex_time /* Estrutura para a base de tempo */

unsigned Int mado;
unsigned int range;
unsigned long int numpul_2;
unsigned lang Int numpul_3;
float per_1;

float per_2;

float per_3;

} ajuste, *aj = &aluste;

if (arge < 2}

printf ("\n Uso do programa: Ic <nome>\n");
exit(0);

strcat{ nomearq, argv[i]);
strcat{ nomearg, ".CHR"); /* Coloca terminacac CHR */

if{ (flux = fopen{nomearg, ‘r')) == NULL)

printf ("Arquivo %s nac pode ser aberto!”, nomearqy;
exit{0):
}

/* As informagdes do cabegalho */

fscanf{ flux, "%s %U %u %u %u %u %S %s %U %",
cab.data, /* Quando ocorreu o evento */
&cab.shot, /* Num do disparo */
&cab.canais_interesse, /* Canals a considerar  */
&cab.amostragens,  /* posicao do pulso no int. */
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&cab.num_pontos,  /* Extensao doregistro  */
&cab.okay, /* Pulso esta correto %/
cab.polar, /* Polaridade */
i cabtipa_modulo, /* Modulo de origem */
 &ecab.resol, /* Resolucao do modulo  */ :
&cab.canal); /* Cnl de origem no modulo */

f5cant( fiux, “%d %d %F %F %F %l %U",

&aj->modo,  /* Modo da base de tempo */
&aj->range, /* Parametro do modulo 8501 * /
&aj->per_1, /* Periododa 1a. freq.. trabalho */

&af->per 2, /* 2a. */
Baj->per 3, /* 3a. */
&aj->numpul_2, /* pts de atividade 2a. freq. */
&al->numpul_3); /* 3a.freq. */

focanf{ fuie, " %s %8 %7 %f %s",

: grandeza fisica, /* Grandeza fisica registrada: */
abreviacao, /* -Nome pela qual a indicamos; */
unidades, /* - suas unidades; *
&fitor_rmuitiplicativo, /* - Fator num.conversao */
comentarioy;  /* Coment. relativo ao canal  */

/* Imprime o cabegalho */

- printf( "\m\n arquivo: %s", nomearq);
printf{ “\n Modulo: %s  data: %s", cab.tipo_modulo, cab.data);
printf(*\n Pulso: %lu  Amost.pos/trig:%u", cab.shot,
cab.amostragens);

printf( “\n Num.Pts: %u  Pol: %s", cab.num_pontos, cab.polar);
printi( "\n Resol: 1/%u Can.Origem: %u", cab.resol, cab.canal);
print( “\m\n);
printi( * \nBase de tempo: ")
printf( “\n modo: %d range: %d", aj->modo, aj-> range);
printf({ “\n per_1: %t per_2: %f per_3: %F,

aj->per_1, aj->per_2, aj->per_3);
printf{“\n  extensao 2: %ld extensao 3: %id",

aj->numpul_2, aj->numpul_3);

printf( “\n Informacoes sobre o canal:’).
printf{"\n - grandeza fisica: %s (%s)", grandeza_fisica,
abraviacao);
printf(*\n - unidedes: %s fator multiplicativo: %f',
unidades, fater_multiplicativo);
" printf{ “yn  cotentano: %s", comentario);

/* Pasiciona ponteiro para leitura de dados do arquivo */

fseek(flux, 230L, SEEK_SET). /* Pula 240 bytes: 0a 239 inclusive */

while (1)
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fread({char *) balde, 2, 100, flux);
prNt\n");
for(i=0;i < 100; i+ +)

printf{” %u ", baidefi]);

#{ (c = getch()} == 'q) Co "
exit(o); Abaixo estd o plano de trabatho produzido por pe. Em cada linha, as mformagoes apés

Apéndice 1
A estrutura do Plano de Trabalho

sdo tratadas como comentfmog. Os médules aqui _rclaclouados sdo identifi _cados_ por K -
Clock Generator CG8501 e D - Waveform digitizer WD2264 — outros c6digos existem pafa
' os demais médulos. O miimero que se segue refere-se 4 estagao onde se localiza o médulo.
C identifica o crate; Z ¢ uma palavra de comando que aparece .pzn:a algu.ns. méduiqs

especiais; I representa o nfimero de canais ativos para médulos com programacio externa.

As linhas comecadas por #, quando ndo se referem ao modulo de base de tempo,

representam informacfes que serdo adxcmnadas ao cabegalho do canal correspondente

Os nfimeros que se seguem oonstltuem o canal no médulo dlgltallzador a mformagao se

deve retornar na forma de gréfico-( 1 = sim; 0 = na_._o), a grgndcza fisica s_e;ndo medida;
abreviagio da grandeza fisica e suas unidades; o fator dé conversao nuﬁéﬁm ‘;overall;" .
comentérios sobre a grandeza fisica contida naqueia ca.nal Apés urma mformagao de base
de tempo, # representa a indicagio de programacgio daquele médulo, indicando
respectivamente: modo de operagdo; range; periodo em us das bases de tempo 1, 2 e 3;
ndmero de pulsos para a base de terﬁpg 2 e 3. Estas linhas sdo ignoradas be_:los vérios
programas, quando ndo aplicdveis. A Gltima linha traz a data em que o plano de traba]ho
foi elaborada. . . B | - _ . _
Este plano envolve 5 médulos CAMAC (1 base de tempb ed digita]izédoreé WD

2264), gerando a cada disparo 32 arquivos de dados, 10 curvas na tela gréﬂca e cerca de
128 kbytes de informagdo a serem guardados para postenor anélise. (Foi preparado e

-utilizado por Celso Ribeiro, e!'q Junho-Julho/ 89, dentro de seu programa de medidas.)




; Tudo é comentario apés ponto-e-virgula.

K020 C02 20002 ;

Modulo da base de tefnpo(modoZ, Fsr=500kHz)

#0201 2.000000 2000000 2.000000 GO000000 00000000

DObS €01108 ; Sinais das bobinas poloidais de Mimov(1 a 8)

#00 1 B~ poloidal
#01 0 B~ poloidai
#02 0 B~ poloidal
#030 E~ poloidal
#04 0 B~ poloidal
#05 0 B~ poloidal
#06 0 B~ poloidal
#07 0 B~ poloidal

BO1(T) 1.2e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 1
BO2(T) 1.17e-4 Sinal bob. poloidal de Mirmov 2
BO3(T) 1.22e-4 Sinal bob. poioidal de Mirnov 3
B04(T} 1.18e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 4
BO5(T) 1.14e-4 Sinal bob. poloidal de Mirov 5
BO&(T) 1.22e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 6
BO7(T) 1.2e-4 Sinal bob. polcidal de Mirnov 7
BOB(T) 1.2e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 8

D010 CO1 108 ; Sinais das bobinas poloidais de Mirnov(9 a 16)

#00 1 B~ poloidal
#01 0 B~ poloidal
#02 0 B~ poloidal
#0308~ poioidal
#04 0 B~ poloidal
#05.0 B~ poloidal
#06 0 B~ poloidai
#Q7 0 B~ poloidal

BOS(T) 1.2e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 9
B1O(T) 1.16e-4 Sinal bob. polaidal de Mirnov 10

B11(T) 1.18e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 11

B12(M 1.18e-4 Sinal bob. 'poloidal de Mirnov 12
B13(T) 1.18e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnav 13
B14(T) 1.19e-4 Sinal bob. poloidal de Mirov 14
B15(T) 1.18e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 15
B16(T} 1.12e-4 Sinal bob. poloidal de Mirnov 16

DO15 CO1 108 ; Sin.bob.tor.Mir(2,3,4), sond.eletr. e pot.fiut.

Plano de Trabalho

Mano de Trabalhe 17

#00 0 B~ toroidal Bt2(T) 1.62e-4 Sinal bob. toroidal de Mimov 2
" #010B~ toroidal Bt3(T) 2.97e-4 Sinal bob. toroidal de Mirnov 3
#02 0 B~ toroidal Bi4(T) 2.93e-4 Sinal beb. toroidal de Mirnov 4
#03 1 Tensao sonda Vs(V) 40.0 Tensao varredura sonda eletrost.
#04 1 Corr.sonda-R Ir(A) 30.58-3 Corrente da sonda medida sobre R
#05 1 Corr.sonda-T ltr(A) 5.0e-2 Gorrente da sonda util. transfo. '
| #0681 Potfluples VI(V) 200  Potencial futuants de plasma
© #07 1 Potf.plas VHf(V) 20.0 Pot.ﬂu.p:as.c/fi:téos.SkHZQSds N
D020 CO1108 ; Sinais padrao:Ip,Vi,Ph,Pv,Rx,Rxi th-m/n=4/1,Ibt
~#00 1 Corr. plasma Ip{kA) 2.87 Corrente de plasma
© #010Tens. entace  VI(V) 1.25 * Tensao de eniace
" #02 1 Pos.horizont Ph{crmxkA) 19.82 Posicao horizantal coluna plésma
#03 0 Pos.vertical Pv(cmxkA) 12.0 Posicao vertical coluna plasma
#04 0 Rafosx dur. Rx(u.a.) 1.0 Raios-x de alta energia(duros)
#05 0 Rx dur. int. Rxi{u.a.) 1.0 Raios-x duros(éinal integrado)
#06 1 Corr. helic. 1h(A) 667.0 Corrente nas espiras helicoidais
#07 0 Corr. toroi. Ibt(kA)

1.189 Carrente do campo magn. toroidal

@ .Fim;jArquEvo gerado em 29-6-89




Estrutura do Arquive de Dados

Apéndice 2
O Arquivo de dados

Este cabegalho pertence ac arquive  U0251J4.CHR. (E produzido na subrotina
TC TRANS.C)

Thu Jun 29 17:51:53 1989 0000025 8 0004 04096 O zer WD2264 256 04 02 ™
2.000000e+000 2.000000e+000 2.000000e+000 00000000 00000000 B~ poloidal
B12(Tesla) 1,180000e-004 Sinal bob. poloidal de Mirnov 12

O :

Os campos possuem o seguinte significado:

Thu Jun 29 17:52:53 1989 £ a data em que o pulso foi obtido (atencdo: os espacos de
separagio na frase ‘correspondem ao cardter: ASCII.255 e nido ao
cardter normalmente utilizado ASCII 32);

0000025 Corresponde ao niimero do pulso, tal como é contabilizado no arguivo
CADADOS\CONTADOR.NUM; S

8 O sinal teve origem de um médulo ajustado para a digitalizagdo de & canais;

0004 Informagio sobre a disposicio da chave rel_at.iva a0s "pontos .pés-triggcr";

04096 Corresponde a extensdo do arquivo, em pontos; .

0 Constitui a condigio de erro, expressa pelo médulo WD2264. Se ignal a 1, o pulso foi
obtido em condigdes anormais; :

zer Expressa a polaridade do sinal; zer para pontes bipolares, pos para sinais com

olaridade positiva ¢ neg para sinais com polaridade negativa
%resentemente 56 se aplica ao sinais obtidos através do médule

1%ltalizador WD2264; nenhum outro médulo de que dispomos possui
selecdo de polaridade.);

WD2264 Moduio que deu origem ao sinal ;

256 € aresolugio do médulo; corresponde a 2 “(n.bits resolugio)
04 O sinal foi digitalizado pelo canal 4 do mddulo;

Informagdes do médulo da base de tempo:

0201  Corresponde, respectivamente, ac modo de trabalho e ao "range” do médulo da
base de tempo;

2.000000e +000 2.000000¢+000 2.000000e+000 Intervalo entre pontos, em microsegundos,

Estrutura do Arguive de Dados

ara as trés freqiiéncias; (frequentemen-te 56 se utiliza a primeira das
egiiéncias, obtendo-se todo o registro com separagio uniforme no
tempo) e
60000000 00000000 niimero de pulsos para as freqliéncias f3 e f3;

B~ poloidal Corresponde 4 grandeza sendo medida; (espacos em branco no interior da -
g'asc correspondem ao cardter ASCIE 255)
B12(T) Abreviagio desta grandeza e snas unidades;

1.180000e-004 Fator de conversdo "overall”, que traduz os sinais registrados na gr_a._ndp;:i ‘
fisica medida; LT

Sinal bob. poloidat de Mirnov 12 Comentdrio sobre o re§istro. (Espagos '_em br_anco_l_ia )
frase correspondem ao cardter ASCII 255.) ST
Seguem-se o5 sinais relativos aos niimeros digitalizados gravados que constituc_elm",o prédui_o :
final do proceso de digitalizacdo. (Que sdo interpretados pelo pelo computédor COIO
sinais ASCIL, j& que este arquivo estd sendo reproduzido através de um editor de_;extos €

ndo lido como niimeros inteiros).

1%
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Apéndice 3
. . Apéndice 4
Contetdo do arquive de lista grifica .

’ O programa ac

O arquivo que instrui o programa v na elaboragio da tela grifica tem a seguinte ' /* Iniclo médulo arma.h */ : :
_ . ' . union PalavraComiunicacao  /* Leltura e escrita no modulo B901A */
apresentagiio {corresponde ao arquivo U025.GRF): {
N unsigned  charcc [6];

25 Thu Jun 29 17:51:53 1989 unsighad long int 1I;
u0251C01.CHR unsigried  int;
U0251J01.CHR L
U0251004.CHR

U0251005.CHR S : . struct complex_time
U0251006.CHR B : R { -
U0251007.CHR o unsigned int modo;

- U0251008.CHR unsigned Int range;
U0251T01.CHR. - unsighad iong it numpul_2;
U0251T03.CHR unsignisd long nt numput_3;
U0251T07.CHR | float por_1; -

float por_2;
T : . L . float per_3;
A'primeira linha contém o nimero do pulso e a data em gue foi obtido; as linhas %
consecutivas indicam os arguivos que devem ser abertos e mostrados. Um méximo de 15 ( struct disp

{

unsigned int amostragens;
float tempo;

unsignad int canais_interesse;
unsighe int canais_ativos;
unsigrned im num_pontos;
unsigried int flag;

unsighed int okay,

char tipo_modulo(7];

k

#define NUM_CRATES 2
typedef unsigned Int unsint;

para operagéio em modo VGA de 640 x 480 pontos) € admitido pelo programa.

_vold _821i2{int crate, Int estacac, unsigned long palcom); :

void ~8501{int crate, int estacao, struct complex_time *aj_| tempo). )

vold _8B37{int crate, int estacao, unsigned long palcom); - IR
: void 2264{Int crate, int estacao);

vold szmtimurata Int estacao);

_void artra {int crate, Int estacao, Int comando);

void carthac(char *); Co :

void execiita {union PalavraComunicacao pt, int num_bytes, int crate) S
void Iel(FILE *); :

" /* Fim médulo arma.h */

- /* Inicio méadulo Igpib.h */
I*




Pratotipo das funcoes C para o §TD-8410
Modelo LARGE — Nao esta documentado no manual !
* acrescentamos L na frente das funcoes;
* instrucao {far} torna-se desnecessaria.

{Informacces obtidas junto ao representante da placa)
fevereiro-19589
*/

vold libcac (int, int);

void libcle {int, int);

vold libemd (int, unsigned char *, int);
void libconf(int, int, int);

void Hbdma (Ing, int);

void fibeos (int, Int);

vaoid libeot (int, int);

void lfesc (Int, Int, unsigned char *, unsigned int);
void llbogts {Int, int);

void fibist (int, int);

void libler (int, int, char *, int);

void Hblpe (int, int);

vaid libsip (int, int, char);

void libond (int, int);

void libpad (int, int);

void fibrd (int, unsigned char *, int);
void librpp (int, unsigned char);

void llbrse (int, Int);

vold lbrsv (Int, int};

void libst {Ing);

vold libsad {int, int);

void libsic (int);

vold libsre {int, int);

void libtmo (int, int);

void libtrg (int, int);

void tibwait(int, unsigned int);

void libwrt (int, unsigned char *, int);

/* variavels declaradas publicas pelocb.obj */
extern Int ibsta; /* palavra de status  */
extern int iberr; /* codigo de emo GPIB */

extern int ibcnt; /* numero de byles enviados */ .

/* constantes usadas em programas de exemplos . */
#define UNL. 0x3f /* GPIB comando unlisten */
#dafine UNT Ox5f /* GPIB comando untalk */
#define GTL 0x01 /* GPIB comando gotolocal  */
#define SDC 0x04 /* GPIB selected device clear  */
#dsfine PPC 0x05 /* GPIB parallel poll conf, - */
#deflne GET 008 /* GPIB group execute trigger xf
#define TCT 0x09 /* GPIB tome o controle */
#define LLO 0x11 /* GPIB local lock out */
#define DCL 0x14 /* GPIB device clear */
#define PPU 0x15 /* GPIB ppolf unconfigure */
#defing SPE 0x18 /* GPIB habliitar poll serial  */

#define SPD 0x19 /* GPIB desabiltar poll serlal */
#define PPE 0x60 /* GPIB habilitar pall paralelo */
#define PPD 0x70 /* GPIB desabllitar poli paralelo*/
#defineS 0x08 /* especiica o semidodo PPR */
#define REQS 0400

#define XEOS 0x800

#define BIN 0x1000

#define LF  Ox0a

#define TIMO 0x10000

#define SROI 0x1000

#deflie CIC 0x20

#define TACS 0x08

#define LACS 0x04

/* varlaveis do programa de aplicacao passadas */
/* para as funcoes STD-8410.
int  bd; /* numero do cartac GPIiB no compuutador  */
Int  cnt; /* varlavel cont bytes */
int v, /* uso geral */
int  conf; /* config. de enderecos */
int  disp; /* disposftive GPIB - */
char ppr; /* byte de poll paralelo*/
char spbyte; /* byte para resposta de*/
/* poll serial ~ */
unsigned Int mask; /* eventos esperados  */

/* Fim madulo Igpib.h */

/* Inlcio médulo ac.c */
#include <string.h>
#include <stdic.h>
#include <process.h>
#include "anma.h”

void main(int arge, char *argv{l);
int getopt(int, char**, char *);
vold camarc{char*);

extern int optind;’
int relato = 0;

void main(int arge, char *argv([])

“int ch;

static char plano_trab{] = “c:\\dados\\planoc.trb"; /* arquivo default */

iffarge > 1)
ch = gstopt(arge, argv, “r'};
switch(ch)
{
case 1’ : relato+ +;

break;
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case '?': printf(* Uso do programa: ac {-r] [arquivo detrabalha]\n"); -

exit{0);

arge -= optind;

argv + = optingd;

if{arge)

strepy((plano_trab + g), argviol);
N camarc{plano trab);
/* Fim médulo ac.c */
/* iniclo médulo ac_geral.c */ -
#inciude <stdio.h>
#include <stdlib.h>
#include <string.h>
#include <ctype.h>
#include *Igpib.h*
#include "arma.h”
extern int bd;
extern int crate, estacao, canint:
extern unsigned long int palcom;
extern char *tipo_moduio;
extem struct comiplex_time *aj_tempe;
¥°id executa(union Pa_lavraComunicacao Pt Int num_bytes, int crate)
union PalavraComunicacao op;
libesc (bd, crate, pt.cc, num_bytes);

;?p.ll. = 0x4020 | {crate < < g);
}llbcmd (bd, pp.cc, 2);

vold iel(FILE *Aux)
{
char ling[80], *linha, *p;

crate = estacao = -1;
w{hlle( crate = = -1 || estacao == -1)

linha = fgetsfline, 80, fiux);
if (linha 1= NULL)
{

P = striok(linha, **);
while (p 1= NULL)

O programa AC

{
switch { toupper(*p) )

/* Informacoes gerais */
/* Identificacao do crate */
case'C’ 1p++;
sscant{ p, "%d", &crate);
break;

/* Palavra contendo a programacao  */
casa'Z : sscanf( + +p, "%X", &palcomy);
ifftoupper(tipo_modulof1]) == "K'}
if(palcom)

{

fgets(line, 80, flux);

sscanf{line+1,"%d %d %f %t %f %d %d*,
&aj_tempo->modo,
&aj_tempo->range,
&aj_tempo->per_1,
&aj_tempo->per_2,
&aj_tempo->per_3,
&aj_tempo->numpul_2,
&aj_tempo->numpul_3);

goto aa; '

break;

case'l' : sscanf( + +p, "%d", &canint);
break;

/* Modulos com programacac Interna */
/* Data Logger8212a */
case 'L’ :tipo_modulo = "DL8212a";
sscanf( + +p, “%d", &estacac),
break;

/* Transient Recorder tr8837f */
case 'R’ :tipo_modulo = "TRES37f";
sscanf( + +p, “%d", &estacac);
break;

/* Clock Generator 8501 */

case 'K’ :tipo_modulo = "ckB501%;
sscanf( + +p, "%d", &estacao);
break;

/* Modulos com programacao externa */
: /* Waveform Analyzer WAB210 */
case 'A’ :tipo_modulo = "WAB210%;

sscanf( + +p, "%d", &estacao);
break;

/* Waveform Analyzer WD2264 */
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case ‘D’ :tipo_modulo = "WD2264",
sscanf( + +p, "%d", &estacao);
break;

case '#'
case ')’ : golo aa;

case’'@’ : exit(0);

default : break;
p}= strtok(NULL, " ");
}}

aa:,

}
}
/* Fira médulo ac._geral.c */

/* Inlclo médulo getopt.c */
/*
rotina getopt{ion)
y Origem: Praficient C, A. Hansen, p. 127.

#include <stdlib.h>
#include <stdio.h>
#include <string.h>

#defing EQF 1)

int opterr = 1;
Int optind = 1;
int optopt;
char *optarg;

int getopt(int arge, char **argv, char *opts)

static int sp = 1;
tagister int c;
register char *ep;
if(sp == 1)
if(
{ optind >= argc) | |
(argvoptind][o] I= "'} ||
(argvioptind}[1] == "\0)
) return EQF;
else if (stremp(argv[opting], *-*) = = 0}
{

optind + +;
return EQF;

optopt = ¢ = argvoptind][sp];
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#{c==""]| (cp = strchr (opts, ¢}} == b)

printf(": opcao ilegal — %c\n", ¢);
¥ (argv(optind] [+ +sp] == "\0’)

c{:oplind+ +:
sp=1t
}
return {'7');
}
E{*++cp==")

{
if (argvloptind]{sp+1] t= "\0)

optarg = &argvloptind + +][sp+1];
else if(+ +optind > = argc)

prinkf (*: a opcao requer um argumento — %c\n*, ¢); .
sp =1
return('?’);

}

optarg = argv[optind+ +]:
sp=1;
}

else

else
{
targvioptind][ + +sp] == "\0')
{

sp=1
aptind + +;

optarg = 0;

return (c);

-}

~/* Fim médulo getopt.c */

/* Infclo médulo ac_2264.c */
-Finclude <stdio.h>

- #inclyde "Igpib.h*

~#include "arma.h”

‘extern int bd, relato,canint;

‘void _2264(int crate, int estacac)

{

ruct disp ch, *chave = &ch;
nion PalavraComunicacao pt, px;

Jnt i, polaridade([8];

static unsigried Int post_trigger_2264(8] = {87,654321}

“static float samp_period_2264 [8] =
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{ (float) 0.0, (float) 0.0, (Aoat) -1.0, {float)25.0, (Acat)5.0,
(float) 2.5, {flcat) 0.5, {float) 0.25);
static unsigned int channels 2264 [4] = {8,4,2,1};
static char *polar(] = {"pos”, “neg", "zer'};

/* Pasicao das chaves no painel frontal do modulo */
/* Configuracao */

pt.ecf0] = 1; /* Funcao Camac: F = 1%/
ptee[l] =0;  /* Comando Camac: A =0 */
pt.ec[2] = (char) estacao;

libesc(bd, crate, pt.cc, 3);
libler(bd, crate, px.ce, 3);

chave->amostragens = post_trigger 2264 {pxli & 0x00000007L];

el >>=3;
chave->tempo = samp_period_2264 [px.J| & 0x00000007L];
pxll >>=3;
chave->canais_ativos = Ghannels_2264  [px.il & 0x00000003L];
pxll > > = 2
chave->flag = (unsigned int) (px.Il & Ox00D0000L);
pxdl >>=1;
chave->okay = (unsigned int) (px.!! & OX00000001L);

chave->num_pontos = (unsigned Int) 32768/ chave-> canais_ativos;
/* Polaridade dos canais */

pt.cc[0] = 0; /* Funcao Camac: F = 0*/
ptec1] =

libesc(bd, crate, pt.cc, 3);
libler(bd, crate, px.cc, 3);

for{i = 0; i < chave->canais_ativos: |+ +)

{
polaridadeli] = (int) (px.!l & 0x00000003L);
pxll >>=2;

printi{"yn");
printf("\n Modulo 2264, localizado no crate %d estacao %d", crate, estacao);
printf(*\n Instruido para digitalizar %d canals", chave->canais _ativos);
printf(\n  Canais de interesse: %d", canint);
if(chave->tempo > (float) )
printf("\n  Intervalo entre pontos: %f us", chave->tlempa);

else
printf("\n  Intervalo entre pontos: base de tempo externa’);
printf{"™\n Pontos pos-trigger: %d", chave->amostragens);
printf("\n Polaridade:*);

for i = 0; < canint; I+ +)

prnti{ “\n canal %i %s", (i+1), polar[polaridade(lj-1]);

priht_f_('\n‘);

2

/% Fim mddulo ac_2264.c */

* |niclo médulo ac_8s210.c*/

extern int bd, relato, canint;

old _8210(int crate, Int estacac)

nion PalaviaComunicacao pt, px;
struct disp ch, *chave=2&ch;

static unsigned Int post_trigger_8210[8] = {7,6,5,4.3,2, 1,0}
static float samp_period_8210 [8] =

{ {Roat) -1.0, (float) 100.0, (fioat) 40.0, (float) 20.0,

£ (ffoat) 10.0, (foat) 4.0, (loat) 2.0, {float) 1.0};

-static unsigned int channels_8210 [4] = {1, 2,0, 4};

* Posicao das chaves no painel frontal do modulo */

/* Configuracao */

pt.cc[0] = 1; /* Funcao Camac: F =1 */
pt.cc[1] = 0, /* Comando Camac: A =0 */
- pt.cc[2} = (char) estacao;

ibesc(lxd, crate, (char *} ptee, 3);
ibler(bd, crate, (char *) px.cc, 3);

chave->amostragens = post trigger 8210 [px.ll & Ox00000007L];
pxil >>=3;
= samp_period_8210 [pxll &OXGOOOODDTL]
pxll >>=3;
chave->canals_ativos = channels_8210  [px.|l & 0x00000003L];
i pxll > >=2;
= (unsigned int) (px.l & 0x00000001L);
pdl >>=1;

chave->tempo

chave->flag

chave->okay = 0;
chave->num_pontos = (unsigned Int) 16384 /chave->canais_ativos;

ptintf("\n  Canais de interesse: %d", canint);
If( chave->tempo > (float) 0)
print{"\n  Intervalo entre pontos: %f us chave->lempo)

alse
printf("\n  Intervalo entre pontos: Base de tempo externa")
printf(™\n Pontos pos-trigger: %d", chave->amostragens);
: printf("\n");

rintf{*\n Modulo 8210, localizado no crate %d estacao %d", crate, estacao);
printf("\n instruido para digitalizar %d canais”, chave->canais_ativos);
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}
/* Fim mbdulo ac_8210.c */

/* Inicio médulo ac_8212.c */
#Include <stdlo.h>

#include “Igpib.h*

#include "arma.h”

extern int bd, relato;
extern unsigned long int palcom;
extern char *tipo_modulo;

void _8212(int crate, int estacao, unsigned long int patcom) _

static char *interv([] =
{* % "5000% "1000°, " 500", " 200" " 100%, " 50", " 25"};
static char *frequenciaf] =
(Bxt, "0.2%," 1°," 2%% 5% 10%,° 20°,° 40'}:

static char *post_samp|] =
{"1024" * 896", " 768", " 640", " 512°, * 384", * 256", " 128"};
static char *can_perm{] = .
"4, 8", 16" a2,

int ngg, clk, ptsl;
union PafavraComunicacao pv;

pv.cc{0] = Ox1%; /> 8212 F(17) */
pr.cofi] =0; /% A(0) */
pv.cel2] = {char} estacao;
pv.cef3] = (char) palcom;

executa (pv, 4, crate);

/* Verificacao dos parametros transmitidos ao modulo */
pv.ccf0} = 0x03; /X812 Fo3) +/

libese(bd, crate, (char *) pv.cg, 3);

libler(bd, crate, {char *) pv.ce, 3);

noc = (int) (pv.Il & 0x00000003L);
pvl >»=2;

cik = (Int) (pv.it & 0x00000007L});
pvdl =>=3; .

ptsl = {Int) (pv.ll & 0x00000007L);

if {relato)

{ .

printf( "\n Modulo 8212a instruldo para dlgitalizar %s canais”,
can_perm[noc]);

printf{ "\n Intervaic entre pontos: %s micro- s (%s kHz)
interviclk], frequencla[clk])
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prinﬁ( “\n

PVGC[4] =

pv.cci0]

pis!

mem size

printf(*\n

Pontos pos-trigger: %s “, post_samp(ptsi]);
printf{ "\n"};
'}

'}
Af* Fim mddulo 8212.¢ */

/* Inlclo modulo ac_8501.¢c */
:#include <stdio.h>

Include “Igplb.h"

include "arma.h*

‘vold _8837(int crate, Int estacao, unsigned long palcom)

tic char *intervaf] =
" 3t°, " 62", "125% " 250", " 5007, "1000%, "2000", " “}h
static char *irequenciaf] =
Rt - [ - SR - Rk 1 £ 3l =4 o
statle char *post_sampl} =
78", ", "6", "57, 4", "3, "2", "1}
fic char *mem_perm[] =
£, 2 T 4 e, T e
mem_size, pisl, cik;

nion PalavraComunicacao pv;

pv.cc[0] = 0x10; /* 8837 : F(18) */
pvcc[t] = 0; /~ o A/

{char) (palcom & Ox000000FF);

éxecuta(pv. 4, crate);

/*Verificacao dos paramelros transmitidos ao modulo */
: = 0X00; /* 8837 : F(0OD) */

libesc(bd, crate, {char *} pv.cc, 3);

ibler(bd, crate, (char *) pv.cc, 3);

= (int) (pv.ll & 0x00000007L);
. pvll > >=4;
= (int) (pvdl & OXC0000007L);

pvli > > =4,
= (int} {pv.Il & Ox00000007L};

printf{ *\n Modulo 8837f instruido para operar com %s k de memoria®,
. mem_permfmem_size]);
intervalo entre pontos: %s nano-s (%s MHz}",
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intervalcik], frequencia[clk}); S
printf( "\n Pantos pos-trigger: %s". post_samp[pts!]);
printf{ "\n");

}

O programa pc

}
/* Fim mdduio ac_8837.c */

nsigned int range;
nsigned long int numpul_2;
signed long int numpul_3;

menu_modulos(void);

detalha_canal{char *inform, Int ncl);

‘char *troca_espaco (char *frase);

mod_dig212a{WINDOW *, unsigned fong int *, int *, char *);

mod_np  (WINDOW *, char *, int *, char *);
mod_tr8837F(WINDOW *, unsigned long int *, char *);

e mod_cga501 (WINDOW *, struct complex_time *, char *);

fim médulo pc_menu.h */
nicio modulo keys.h */

*/
8
7

143
20
2
4

160

199




#define PGUP 201

#define BS 203

#define FWD 205

#deiine END 207

#define DN 208

#define PGDN 209

#define INS 210

#define DEL 211

#defing CTRL, HOME 247

#define CTRL_BS 243

#dafine CTRL_FWD 244

#define CTRL END 245

/* Fim mddulo keys.h */

/* Iniclo médulo gqwindows.h */

 — e —qwindow.h
Uncomment this for stacked windows

rather than layered windows.

#define FASTWINDOWS

*/ .

[ ¥ Window colors—-——raeecmm e ¥ f

#define RED 4

#define GREEN 2

#define BLUE 1

#defineWHITE (RED+GREEN + BLUE)

#define YELLOW (RED+GREEN)

#define AQUA (GREEN +BLUE)

#define MAGENTA (RED +BLUE)

#define BLACK 4]

#define BRIGHT 8

#deflne DIM 0

#define BORDER 0

#define TITLE 1

#define ACCENT 2

#define NORMAL 3

#define ALL 4

#define TRUE 1

#define FALSE 0

#define ERROR -1

#define OK 0

Fd —-—  Window controller structureg---------- */

typedef struct field . .

char *fmask;

int fprot;

char *fbuff;

int ftype;

It frow;

int fcol;

vold (*fhelp}{char *};
char *fhwin;

Int fix;

int fiy;

Int (*fvalid) (char *);
struct fleld *frnd;
struct field *fprv;

} FIELD;

tyi:edef struct _wnd

Int _wv;
Int _hd;
char *_ws;
char *_1l;
int _wx;
int _wy,
int _ww;
int _wh;
int _wsp;
int_sp;
int cr;
int btype;
int weolor(4];
int _pn;
struct _wnd *_nx;
struct _wrid *_pwv;
FIELD *_fh;
- FIELD *_ft;
} WINDCW,;

fypedef siruct w_menu

char *mnams;

char **mselcs;

void (**func){int, Int);
} MENU;

efine COL  (wnd -> _\-r}x)
#define ROW  (wnd -> _wy)
fine WIDTH  (wnd -> _ww)

define SCROLL (wnd -> _wsp)
#define SELECT (wnd -> _sp)
fine WCURS  (wnd -> _cr)
ne WBORDER (wnd -> weolor[BORDER])
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#define WTITLEC {wnd -> weolor[TITLE])
#deflne WACCENT (wnd -> wcolor[ACCENT])
#define WNORMAL {wnd -> wcolor{NORMAL])
#define PNORMAL (wnd -> _pn)

#deflne BTYPE (wnd -> btype)

#define NEXT (wnd -> _nx)

#define PREV  (wnd -> _pv)

#define WCOLOR (wnd -> wcolor)

#define VISIBLE (wnd -> _wv)

#defing HIDDEN (wnd -> _hd)

#define FHEAD {wnd -> th)

#define FTAIL (wnd > _f)

#define NW  (wesfwnd -> btype].nw)
#defineNE  (wes[wnd -> btype].ne)
#define SE  (wes[wnd -> btype].se)
#define SW  (wesfwnd -> btype].sw)
#define SIDE  (wcsfwnd -> btypel.side)
#define UNE  (wcs{wnd -> btype].ling)

/* General Purpose functions and macros  */
void clear_screen{vold);

int vmode(void);

unsigned video_address(void);

void cursor(ing, int);

vold curr_cursor(int *, int *);

int  cursor_type{void);

void set_cursor_type(int);

int  get_t charfvoid);

int  scroll ‘lock{void);

char far *getdta(vold);

vold setdta(char far *);

unsigned peek( unsigned, unsigned);

char peekb( unsigned, unsigned);

void  poke( unsigned, unsigned, unsigned);
void vpoke( unsigned, unsigned, unsigned);
int  vpeek( unsigned, unsigned);

int ht{char **);

int  wd(char **);

/* Window functions and macros */
WINDOW *establish_window(int, int, int, int);
void set_border (WINDOW * int);

void  set_ “colors  (WINDOQW *, int, int, int, int);
void set Inlensity(WlNDOW* int);

void set title  ( WINDOW *, char *);

void  display_window{ WINDOW *);

void' clear window ( WINDOW *);

void  delete_window ( WINDOW *);

void  hide | window ( WINDOW *};

void wprintf  (WINDOW *, char *, _);
void ‘wputchar (WINDOW *, Int);

void close all  (void);

void wcursor  { WINDOW *, int, int);
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id  error_message { char *);
oid clear | _message ( vold);
get_selection ( WINDOW *, int, char *);

#deflne reverse_video(wnd) wnd -> wcolor{3] = wnd -> weolorf2]
#define hormal_video(wnd) wnd -> weolor[3] = wnd -> _pn
#define mreove_window({wnd, x,y)  repos_wnd(wnd, x, vy, 0) .
define move wlndaw(wnd Xy}  repos_wnd( wnd, COL-x, ROW-y, 0}
define forefrort{wnd} repos_wnd(wnd, 0, 0, 1)

define rear_window(wnd) repos_wnd{wnd, 0, 0,-1}

* Internal to window processes */

oid scrolf  (WINDOW *, int); I
old repos_wnd { WINDOW *, int, int, int);

old acline  (WINDOW *, int);

define accent(wnd)  acline{wnd, WACCENT}
define deaccent(wnd)  acline(wnd, WNORMAL)
deflne cirbg, fg, in)  {{fg) | (bu << 4} { {in})
define vad(x, y} (fy)*180 + (O)*2)

*_Editor function */
old  text_editor( WINDQW *, char *, unsigned);

* Menu function */
oid menu_select (char *name, MENU *mn);

* Help functions */
oid load_help(char *);
oid  set_help (char *, int, int);

*-Data Entry functions */

id  Init_template (WINDOW *);

ELD *establ[sh field (WINDQW *, int, int, char *, char *, int);
kd dear_templata (WINDOW =);

old  field tally  (WINDOW *);

“data_entry  (WINDOW *);

oid  wprompt (WINDOW *, int, Int, char*);

old error_message (char *);

id clear_notice {(void);

old field window (FIELD *, char *, int, int};

define fleld_protect(f, s} f->fprot =s

define fleld help(f h} f-=fhelp =h

defing ﬂeld_valldate(f v} f->falid=v

fidef MSC50

define MF(sg, of) ((void far *){{{unsigned long){sg) < < 16} {unsigned){of))
define poke(sg, of) {*(( int far *}MF((sg),(of}}) = {Int}{wd})

gfine peek{sg, off (*({ Int far *)MF{(sg),(of)})
define peekb(sg, of) (*({char far *)MF({sg).(o))}
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#endif
#ifdef NOCGA

#define vpoke(sg, of, ch) poke(sg, of, ch)
#define vpaek(sg, ofy  peekisg, of)

#endif
/* TSR prototypes */
void resinit (void);
int  resident (char *);
void ferminate {void);
void restart (void);
void suspend (void);
int get_char (vold);
void popup  (void);
/* FIm médulo qwindow.h */
/* iniclo médulo pc_mod.c */
/t
Menu dos madulos disponivels

*
#inciude “gwindow.h"

vold main{void};
vald menu_modulos{void);

vold main{}

load_help("'modulos.hip"); '
menu_modulos();

¥

/* Fim médulo pe_mod.c */

/* inicto mddulo pe_menu.c */
%

Contrucao de menus para selecao de parametros

de operacao dos modulos de aquisicao de dados.

1jan-89.
* Alteracoes para escolha do nome do arguivo
em 2-marco-89.

* [nclusao do modulo Clock Programavet
em 15-3-89.

*f
#include <malloc.h>

#include <stdio.h>
#include <string.h>
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-#include <stdlib.h>
#include <stdlib.h>
#include <conich>
#include <dos.h>
#include “gwindow.h"
#inglude “kays.h"
#inclwde “pc_menu.h”

char *mod_disp [] =

{

"8501 - {Le Cray) programmable clockK ™,
“2264 - (Le Croy) waveform Digitizer *,
"8210 - (Le Croy) waveform Analizer “,
"8212A - (Lo Cray) fast data Logger °,
"8837F - (Le Croy) translent Recordet °,
"8901A - (L Croy) gplb Interface Y

" - Fim -

NULL

.k

void nome_arq_trab{ char *};

int crate, estacao;
struct complex_time a|, *aj_tempo=_&af;
struct dosdate_t hoje;

void menu_modulos(void)

{

WINDOW *mn_maod, *wnda

FILE *fiux;

char **cp; .

unsigned long int palcom;

int xold, yold, detal, alt, larg, nci, j, escolha=1, jj=0, s=0;

cuir_cursor( &xold, &yold),
nome_arq_trab( nomearq};

. alt = ht{mod_disp};
larg = wd{mod_disp});
mn mod = establish _window(20, 8, alt-1, larg+2};
set help( progmod 40, 10);
.. set_title (rm_mod, © Modqus Camac Disponiveis ' )
" set colors(mn mod, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set_colors{mn_mod, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);
display_window (mn_mod);

cp = mod_disp;
_while (*cp)
" wptintf{ mn_mod, "\n%s", *cp+ +);

while (escotha)

{

static char nomearq(25], coment[50], arq[7000], informa[2700);
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& = get_selection{mn_mod, s+1, *KDALRIF);
“switch (s)

{
case 1:wnda = establlsh_window(10, 5, 3, 30);
detail = mod_cg&501(wnda, a|_tempo, coment);
§ = sprintf(arg + jj, “;\nK%03d C%028 Z%04x ; %50s\n",
estacao, crate, aj_ternpo->modo, coment);
i+=4
j = sprintftarq+jj,
"#%02d %02d %10.6f %10.6f
%10.6F %08ld %08id\n",
- a_tempo->modo,
). tempo->range,
.. a]_tempo->per_1,
.al_tempo->per_2,
. &]_tempo->per_3,
© . aj_tempo->numpul_2,
aj_tempo->numpul "3);

dolete window(wnday);
break;

-caser 2 1 wnda = astablish_window(10, 8, 8, 50);
detail = mod_np{wnda,"D", &nci, coment);
f{crate!=0}

{

| = sprintf{arq + Jj, “;\nD%03d C%02d [%02d ; %s\n",
estacao, crate, nci, coment),

i+=];

- Hi{detall)

{
detalha_canal{informa, nci};

| = sprinti(arg + Ji, informa);
o

}
delete_window(wnda);
break;

case 3 : wnda = establish_window(10, 8, 8, 50);

detail = mod_np{wnda,"A", &nci, coment);
ff{crate!=10)
.

| = sprintfarg + jis \nA%%03d C%02d 19%02d ; %s\n
estacao, crate, ncl, coment);
=k
. f(detail)
{

detalha_canal{informa, nci);
| = sprintf(arg + jj, informay;

=i
} .

} -
delate_window(wnda);

break;

case 4 : wnda = establish_window(10, 5, 15, 50);
. palcom = 0;
detail = mod_dIB212a(wnda, &palcom, &nci, coment);
if {crate1=0)

{
j = sprintf{arg + j[,"\nL%03d C3%02d 1%02d Z908Ix ; %s\n",
estacao, crate, nci, palcom, coment);
i+=1
if(detail)
detatha_canal(informa, nci);
j = sprintf(arg + jj, informa);
T+=k

}

delete_window{wnda);
break;

case 5 : wnda = establish_window(10, 5, 15, 50);
palcom = 0;
detail = mod_tr8837f(wnda, &palcom, coment);
if (crate f=0)

{ .
| = sprintf(arq + J], “;\nR%03d C%02d Z%08Ix ; %Bs\n",

estacao, crate, paicom, coment);

i+=1
if{detail)

detalha_canal(informa, 1);
| = sprintiarg + j|, informa};
li+=1i

}

delete_window{wndal);
break;

case 6 : break;

case 7 : escolha = 0;
breal;
}

}
j!=0)
{

_dos_getdate (&haje);
sprintfiarg + Jj, ";\n@ - Fim. Arquivo gerado em %d-%d-%d",
hoje.day, hoje.month, (hoje.year - 1900} );
flux = fopen{nomeatrq, “w’);
fprintf(flux, “%s", arq);
-fclose(flux);
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delete. window(mn_mod);

cursor{xold, yold); ¢ =.data_entry(wnd);

1 ) troca_espaco{nornearg);
} while (¢ == ESC);
delete_window(wnd);

nomearq{23] = \0"
char *troca_espaco {char *frase);

int ht{char **tb}

{ : .

inth =0 char *troca_sspaco{char *frase)

x

while(*@tb + h+ +});

return (h + 2);- Objetivo: Retirar todos os espacos adireitadeuma - - - -

1 cadela alfanumerica; trocar os espacos intermediarios
(ascll = 32} por "hard space®, (ascli= 255).

/™ - Compute width of a window display table~— */ Frase nunca volta vazia; Retorna pelo menos um espaco “duro”. .
int wd{char **tb) *f ’ R
I .
intw =0;

while(*tb) intec = 0;

/* Ellminamas brancos a direita */
while( frase[+ +c} );
for {; (c > 0 && frase[c] <= {chas} 32); c-);
i{ (unsigned) frasefc] > 32)
frase[c + 1] = (char) 0;

{
W = max(w, strien(*tb));
1b++;

return (w + 2);

. - else
void nome_arq_trab( char *nomearq) {
{ fle==0)
WINDOW *wnd; {
FIELD *fid; frase[c] = (char) 255;
intg; frase[c + t] = {char) 0;
) return {frase);
}
- wnd = establish_window(10, 5, 3, 40}, else
set_border{wnd, 1); frase[c] = {char) 0;
set_title(wnd, * Registro de Instrucoes *); }
set_colorsiwnd,  ALEL, BLUE, WHITE, BRIGHT); N
set_colors{wnd, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM); /* Trocamos os espacos intermediarios (ascii = 32) por {ascii = 255)  */
display_window (wnd); c=0 - .

while(frase[+ +c])
: if { *(frase + c) == (char) 32)
*({frase + ¢) = (char) 255;

wpramptiwnd, 1,0, " Arquivo: )
fid = establish_field(wnd, 12, 0, * *, nomearg, 'A’);
field_window(fid, "nomeprog’, 12, 10);

return (frase};

do
{

strepy(nomearq, "c:\\dados\\PLANO.TRB "); /* Nome Defauit Y
/* para arquivo de trabalho. */

J* Fim modulo pe_menu.c ¥/

/* Inicio mddulo pe_detal.c */
#include <stdio.h>
#include <string.h>
#include <stdib.h>

clear_template;
field_tally(wnd);




#include <stdlib.h> -
#include <conio.h>
#include "qwindow.h”
#include "keys.h"
#include "pc_menu.h”

extern Int crate, estacao, seq,
void detalha_canal( char *buf, int nci)

{

WINDOW *wndb;

FIELD *fid;

static char title[10];

inte, canal, | jl = 0;

static char LO[13], L1[4], L2{8]. L3[13], L4[34}, L5{2];
static char Le[14]; o

Lof12] = L1[2] = L2[7] = L3[12] = L4[32) ="\0" -
wndb = establish window(s, 14, 7, 56);
set_border{wndb, 1};

set_colors{wndb, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set_colors{wndb, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);
wprompt(wndb, 1, 0, " Grandeza: );
wprompt{wndb, 28, 8, "Abreviacae: )
wprompt(wndb, 1, 1, " Unldades: *);
wprompt{wndb, 20, 1, "Fator Multiplicativo: %);
wprompt(wndb, 1, 2, " Linha de comentario: *);
wprompt{wndb, 1, 4," Mostra em grafico ? (S/N): 7);

init_template{wndb);

fid = establish_fleld(wndb, 11,0, * L0, a);

field_window(fid, "grandeza”, 49, 5);

fid = establish_field{wndb, 41, 0, "Lt a)

field_window(fid, "abrevia *, 40, 5);

fid = establish_field{wndb, 11, 1, . ‘L2, e

fleld_window(fid, "unidades", 40, 5);

fid = establish_field(wndb, 42,1, * " L3, a";

field_window(fid, “fatmult ", 40, 5);

fid = establish_field{wndb, 1, 3,
" ‘. L4,'a');

fid = establish_fiefd{wndb, 30, 4, " LS A
for(canal = 0:_canal < nei; canal+ +)

{

strepy(title, * Canal: *);

streat(title, toa{{canal + 1)," ", 10} );
set_title (wndb, title);
display_window{wndby);

do

{
clear_template(wndb); i
} while { (¢ = data_entry{wndb)) == ESC};
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troca_espaco(L0);
troca_espaco(L1);
troca_espaco(l2);
troca_espaco(L3);
troca_espaco(l4);
strepy(Ls, L1);

streat{Ls, “(');

streat{Ls, L2);

streat(Ls, "),

c=(L5{0] =="8171:0;

‘| = sprintf{puf + jj, "#%0.2u %uU %128 %125 %128 %32\,
canal, ¢, L0, L6, L3, L4);
fit=F

" delete_window{wndb);

1

/* Fim médulo pc_detal.c */
/* Infcio m&dulo pe_np.c*/

enu para modulos nao programavels intamamente;
‘tegistro servira para compor arquive para a tarefa de
- transferencia de dados. A unica selecao ativa refere-se
: &0 numero de canais de interesse.

Presta-se aos modulos 8210 e 2264,

. Fevereiro de 1989,

inciude “keys.h"
#include “pc_menu.h"

rn int crate, estacao;

coment [0] = "\0;

gt_border(wnda, 1);

set colors{wnda, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
s,ét_colors(wnda. ACCENT, WHITE, BLACK, DIM};
rompt(anda, 1,0, " Crate: °);

omptiwnda, 15, 0, "Estacao: *);

wprompt{wnda, 1,2," Canais [nteresse: "};
wprompt{wnda, 1, 3, " Linha de comentario: *};
wprompt{wnda, 1,5, " Particulariza cada canal 7 (S/N)*):
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switch (mod_{ﬂ])

case ‘D’ : set_title(wnda, * Waveform Digitizer 2264 );
break; :

case 'A’ : set: title(wnda, Waveform Analizer 8210 ");
break;
}

init_template{wnda);

fid = establish_field(wnda, 9,0, "% 15, 'NY;
fisid_window(fid, "crate *,12,10);

fid = establish_fleld(wnda, 25,0, *_", 16, 'N';
figld_window(fid, "estacao *,12,10);

fid = establish_flold(wnda, 24,2, " ° 17, 'N');
field_window(fid, "canint "12,10); -
fid = establish’field(wnda, 1, 4,

", coment,'a’);

fid = establish ield(wnda, 35,5, * ", I8, 'A);
tield_ window(fid, “detall *,12,10);

display_window (wnda);

do

{
clear_template(wnda);
} while { (¢ = data_entry{wnda)) = = ESC}; -

crate = atoi{i5);
estacao = atoi(i);
*ncl = atoi(l7): i

trbca_espaco(coment);

if48[0] == 'S
return (1); )

return {G);

/* Fim médulo pe_np.e */

/* infcio médulo pc_8212.c*/
#include <stdio.h>

#include <string.h>
#include <stdiib.h>

#include <stditb.h>

#include <conio.h>
‘#nclude *qwindow.h*
#include "keys.h"

#Include "pe_menu.h*
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. extern int crate, estacao, seq;

nt interv_perm {char *};
int escolha_perm(char *);
- Int canais_perm (char *);

static char *interv[] =
{" = “5000% “tQ00", " 500", * 200" " 100", " 50", " 25"},
static char *post_samp(] = .
{10247, " 898", “ 768", " 640", " 512", " 384", " 256", " 128"},
- static char *can_perm[] =
4,5, 6 a2

static char [1[3], 13{5], 14(5]. I5[3], 6[3}. I7[3], 18{2];
ir_1t pts! = 0, clk = @, nca = 0, nci = 0;

int mod_dl8212a(WINDOW *wnda,unsigned long int *palcom,int *ngi,char *coment}-

comentiQ] = "\0';

.. set_barder(wnda, 1);

set_title(wnda, * Fast Data Logger 8212A%);
set_colors(wrdda, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT),
set_colors(wnia, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);
“display_window (whda);

rompl{wnda, 1, 0," Crate: "};

wprompl{wnda, 15, 0, ‘Estacao: °);

.wprompt{wnda, 1, 2,  Canais ativos: ");

1, 3," Canais Interesse: );

1, 5, "Ptos. pos-amostragem: )

1, 7, "Interv.entre pontos:  (microseg)");
1, 8, "Linha de comentario: *);
wpromnpt(wrida, 1, 11, ° Particulariza cada canal ? (S/N}");
templatefwnda);

establish_field(wnda, 9,0, *" 15, 'N;
ndow(fid, "crate ", 12, 10);

establish_field(wnda, 25,0, *_* 16, 'N’);
ndow(fid, “estacao ”, 12, 10);

tablish_fiskd(wnda, 24,2, "~ 1, N}
window(fid, "canat ", 12, 10);
validate(fld, canais_permyj;

establish_field(wnda, 24,3, "_" 7, 'N'};
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field_window(fid, “canint *, 12, 10});

fld = establish_field(wnda, 24,5," " 13, 'N'};
field_window(fld, “postrig °, 12, 10);
field_vakidate(fld, escolha_perm);

fid = establish_field(wnda, 24,7, ___ ", 14, "N');
lleld__window(ﬂd. “tempo  °, 12, 10);
field_validate(fid, interv_perm);

fid = establish_field(wnda, 1,10,

fld = sstablish_fleld{wnda, 35, 11, " ", 18, 'A’);
field_window(fid, "detail =, 12, 10);
do

{
clear_template(wrda);
} while { {c = data_entry(wnda)} =~ ESC};

crate = atoi(ia);

estacao = atoi{l6);

*palcom = nca | (clk << 2} | (ptsl << 8
*nel = atoi{i7);

troca_espaco(coment);
(afe] =="8)
ratum {1);
return (Q);
1
int interv_perm{(char *bf}
{

intl = 6;
char **seta = Interv;

whila{*seta)
B!
if{strerop(*seta++, bf) == 0)
{ .
clk =i
retum OK;
‘¥
4 +;

}
error_message( “Int.Poss(em micr-seg}):5000,1000,500,100,50,25, {ext)");
return ERROR;
3

int escolha_perm{char *bf) -
{

intl=0;
“char **seta = post_samp;

“, coment,'a'); -
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while(*seta)
{
if{stremp(*seta+ +, bf} == 0)

{
ptsl = I;
return OK;
1
i++;

} ..

return ERROR;
} .

int canais_perm(char *bf}

inti =0;
char **seta = can_perm;

while(*seta)
{
if{stremp(*seta+ +, bfy == 0)
{

nca =
return QK;
1

i+ +;
}
- error_message( "Canais ativos possiveis sao: 4, 8, 16 au 32%);
returh ERROR;
}

/* Fim médulo pc_8212.c*/
/* Inlcio médulo pc_8501.c*/

#include <stdio.h>
#include <string.h>
#include <stdlib.h>
#include <stdlib.h>
#include <conio.h>
#include "qwindow.h"
#include “keys.h"
#include "pe_menu.h"-

Int val_permitido{char *bf);

void escolhe_freq(int i, int *range, char *perioda);
“vaid num_pulsas(int i, unsigned long int *numpul);
‘eéxtern Int crate, estacao;

int freq;

.int mod_cg8501(WINDOW *wndc, struct complex_time *aj_tempo, char *coment)

‘error_message("Amost.pos-trig: 1024,696,768,640,512,384,266,128"); " * . -+
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{

WINDOW *wnda;

FIELD *fid, *fia;

intc, rang = 2;

char per[20],-LOf2], L1[3). L2[2};

coment{49] ~ LO[1] = L1f2} = L2[1] = "\0"
set_border(wndc, 1);

set_tide (wndce, " Base dotempo ');
set_colors{wnde, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);

set_colors{wndc, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM); " -

wprompt{wnde, 1, 0, " Moda de operacao: );
display: window(wndc);

init_template{wndc);
fla = establish_field(wnde, 21,0, " ", L2, 'NY);
fleid -window({fla, "modoper *, 12, 10);

do

{
clear template(wndc);
} while ( (c. = data_entry(wndc)) == ESC);

aj_tempo->modo = atoi{l?);
if (a]_tempo->modo == 0}
{

crate =0;
estacao = 1;
retum(0);

wnda = establish_window(10, 7, 5, 50);
set_border(wnda, 1);

set- tila{wnda, " Clock Generator 8501 7);
set_colorsfwnda, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set_colors{wnda, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);
wpromptfwnda, 1, 0, " Crate: *);
wprompt(wnda, 15, 0, "Estacao: ");
wprompt(wnda, 1, 1, " Linha de comentario: *);

display. window (wnda};
Ink_template{wnda);

fid = establish_field(wnda, 9.0, =5 L N
field_window(fid, "crate *, 12, 10};

. fld '=-establish_field(wnda, 25, 0, TS RN
field - window(fld, "estacao ", 12, 10);

fld = establish_field{wnda, 1, 2,

°, coment,'a’);

do
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c!éar_template(wnda);
} white ( (¢ = data_entry(wnda) }== ESC);

crate = atoi(L0);
estacao = atoi(l.1);

switch (aj_tempo->modo}
{

case 1 : escolhe_freq(1, &rang, per);
al_tempo->per_1 = (float) atof(per);

escelhe_freq(2, &rang, per);
aj_tempo->per_2 = (float) atof{par);
num_pulsos{ 2, &aj_tempo->numpul_2);

escolhe_freq(3, &rang, per);
al_tempo->per_3 = (float) atof(per);
num_pulsos(3, &aj_tempo->numpul_3);

aj_tempo->range = rang;
break;

case 2 : escolhe_freq(1, &rang, per):
aj_tempo->per_1 = (float) atof{per);
escolhe_freq(2, &rang, per);
aj_tempo->per_2 = (float} atof{per);
escolhe_freq(3, &rang, per);
aj_tempo->per_3 = {float) atof{per);
* aj_tempo->range = rang;
break;

case 3 : escothe freq(1, &rang, per);
aj_tempo->per_t = (float) atof(per);
aj_tempo->range = rang;
break;

cased : escolhe_freq(2, &rang, per);
aj_tempo->per_2 = (float) atof{per);
num_pulsos{2, &aj_tempo->numpul_2);

aj_tempo->range = rang;
break;

delete_window(wnda);
troca_espaco(coment);

return{0);

int val_permitido(char *bf}
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{
static char *val_perm[] = {" 1°," 2°," &,
107, " 207, " 50°,
“*100", 200", "500"};
intg,i=0;
char **sata:= val_pemn;

while(*seta)
£ .
. [f({c = stremp(*setat , b)) == 0)

freq =1
return-OK;
} .

1+;-

error_message(" So sac permitidos numeros na sequencia 1, 2, 5%;
reiyrn ERROR; - : :
} g

void escolhefreq(int §, int *range, char *periodo)

{

WINDOW - *wrki;

FIELD *fle;

char titufo[15];

intc, erro; -

static char L3{4], La2;

static char *freq Hz'[] = { 207, °50%,
*100°, 200", *500°};

static char *fragqkHz [] = {* 14 "2 " 5,
. " 10", " 207, 60",
*100°, *200°, "500°};

static char *freqMHz [} = {" 1" 2%, " &%,
"10%, " 20°);

static char *interv [] = { - "50000 ", "20000 (.,
"10000 ", " 5000 °, 2000 -, ’
41000 ** 500 %" 200 *,
00 B0 ¢ 20
0"t 5% 2%
e e GEgR T 0207
000" " 0.05°);
*range = 1; :

wnd = establish- window(s, 7, 3, 20);

strepyf(titulo, oadl, ® =, 10));

streat(titulo,"a: frequencia®);

set_title(wnd, tituio);

set_colors(wnd, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);:
set_colors{wnd, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);

wprompt({ wnd, 8, 0,"Hz");

Init_template{wnd).

fle = establish_field(wnd, 1,0,*__ % L3,’N');
field_validate(fie, val_permitido),

fle = establish_field(wnd, 8,0, " " L4, a’);
display window(wnd);

do
{
emro = 0;
clear_template(wnd);
© = data_entry(wnd);
switch( L4[0] )
case’’: If{fregq ==0)

error_message(" Minima freq.Amostragem: 20Hz *);
aro++;

1
else if (freq < 3)
*range = 1;

strepy(periodo, interv[freq]);
bréak;

case 'K’ : strepy(periodo, interv[freq + 5]);
break;

case'M': If(freq > 4)

error_message(" Maxima freq.Amostragem: 20 MHz ™),
arro+ +;

].
stropy(periodo, interv[freq + 14]);
break;

default : error_message(” Apenas \" \"(x1), k (kilo) ou M (mega) *);

aro+ +;
}
} while ((c == ESC)| [ (erro) );

delete_window{wnd},

}

void num_pulsas(int i, unsigned long int *numpul)
{

WINDOW *wnd;

FIELD *fig;

int ¢, erro;

static char titulo[ 14}, LO[9];

LO[B] = "\0"
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wnd = establlsh window(5, 7, 3, 16);

strepy(titulo, toadi, * *, 10));
streat(titulo,”:N.Pulsos™);

set_title(wnd, titulo);

set_colors(wnd, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set_colors{wnd, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);

init_template{wnd); -
-fle = establish_field(wnd, 3, 0, * " 10,°NY;
display_window({wnd);

do
{
arro = 0;
clear_ternplate(wnd);
¢ = data_entry(wnd);
if { (*numpul = atol(L0)) > OxHify
{

error: message( “Numera maxime e de 64k");
eNO+ +;

}
} while { (¢ == ESC) [] erro);

delete_window{wnd};
}

/* Fim médulo 8212.¢ */

/* infclo médulo pe_8501.c */

#include <stdio.h>>
#include <string.h>
#include <stdlib.h>
#include <stdlib.h>
#include <conio.h>
#include "qwindow.h"
#include “keys.h®
#include "pc_menu.h”

int val_permitido(char *hf);

void escolhe_freqgfint i, Int *range, char *periodo):
void num_pulsos(int i, unslgned fong int *numput);
extern int crate, estacao;

int freq;

int mod_cg8501(WINDOW *wndc, struct complex_time *aj_tempo, char *coment)

i .
WINDOW *wnda; -
FIELD *ild, *fia;
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intc, rang = 2;
char per[20], Lo{2], L1[3], L2{2];

coment{49] = LO{1] = Lt[2] = L2[1] = "\0";

set_border(wnde, 1);

set_title (wnde, * Base de tempo '};
set_colorsfwnde, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set_colors(wndc, ACCENT, WHITE, BLACK, DiM);
wprompt{wndc, 1, 0, " Modo de operacao: *);
display window({wndc});

init_template(wndc);
fla = establish_field{wndc, 21,0, * *, L2, "N’}
field_window(fla, “modoper *, 12, 10};

do

clear_template{wndc);
} while ( (¢ = data_entry(wndc)) = = ESC);

aj_tempo->modo = atoi{L2);
i (aj_tempo->modo = = 0)
{

crate = 0;
estacao =1,
return(o);

}

wnda = establish_window(10, 7, 5, 50);
set_borderfwnda, 1);

set_title(wnda, " Clock Generator 8501 *);
set_colors{wnda, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set_colors(wnda, ACCENT, WHITE, BLACK, DI M)
wprompt{wnda, 1, 0," Crate: *);

wprompt{wnida, 15, 0, "Estacao: *};
wprompt(wnda, 1, 1, " Linha de comentario: *};

display window {wnda);
init_template(wnda};

fid = establish_field(wnda, 9, 0, "L Lo, N

field_window(fld, "crate *, 12, 10);

fid = establish_field(wnda, 25,0, *_*, L1, 'N¥;

field_window(ftd, “estacao ", 12, 10);

fd = establish_field{wnda, 1, 2, )
* “, coment,'a’);

do

clear_template{wnda); .
} while { {c = data_entry(wnda} ) = = ESC);
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crate = atoi(LD);
estacao = atoi(L1};

switch (a]_tempo->mado)
{ i

case1 ; escolhe freq(1, &rang, per).;
aj_tempo->per_1 = (float) atof(per);

escolhe_freq(2, &rang, per);
aj_tempo->per_2 = (float) atof(per);
num_pulsos( 2, &aj_tempo-> aumpul_2);

escolhe_freq(3, &rang, per);
aj_tempo->per 3 = (ffoat) atof{per);
‘ nm -pulsos( 3, &aj_tempo—mumpulua):

aj_tempo->range = mﬁg;
break;

case 2 : escolhe freq(1, &rang, per);
af_tempo->per_1 = (float) atof(per);
escolhe_freq(2, &rang; per);
aj_tempo->per_2 = (float) atof{per);
escolhe_freq(3, &rang, per);
a}_tempo->per_3 = (float) atof(per);
aj_tempo->range = rang;
break; -

case3d : escothe_freq(1, &rang, per);
aj_tempo->per_1 = (flaat) atof(per);
af_tempo->range = rang;
break; -
case 4 : ascolhe freq(2, &rang, per);
aj_tempo->per_2 = {float) atof(per);
©-num_pulsos(2, &a|_tempo->numpu_2);

" al_tempo->range = rang;.
break; :

delete_window(wnda);
-troca_espaco(coment);

* return(0);

intval permitido{char *bf)
{

static char *val_perm([] = {* 1%, " 2" " §",
S TR 0n, Y20t 50"

*100", “260", "500"};
inte,i=0;
char **seta = val_perm;

white(*seta)
{
iif{c = stremp(*seta+ +, bf}) == 0}

{

freq = §
return OK;
}

i++;

} . .
error_message(" 5o sao permitidos numeros na sequencia 1, 2, 5%);
return ERROR;

1

void escolhe freqgfint i, int *range, char *periodo)

;v['\n'INDOW *wnd;

FIELD *fle;

char titulo{15};

int ¢, erro;

statlc char L3[4], L4{2];

static char #freq_ Mz [] = { " 207, "50",
100", “200", “500°};

static char *freqkHz {} = {" 1", " 2" " 5",
" 1g" " 20" " 50",
100", “200", "500°};

static char *freqMHz [} = {" 1", 2°," 5",
" 10% " 20}

static char *interv [] = { "5000Q *, 20000 ",
*10000 ~,°5000 <, 2000 °,
‘1000 ", * 500 “," 200 °,
00 0 50 Y020
10Nt 5 208
TSNt 0207
" 0.10% " 0.05"};

*range = 1;

wnd = establish_window(5, 7, 3, 20);

strepy{tituto, itoadi, " , 10));

streat(thtulo,"a. frequencia”);

set_title{wnd, titulo);

set_colors(wnd, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
set:colors(wrid. ACCENT, WHITE, BLACK, DIM};
wprompt{ wnd, 9, 0,"Hz");

init_template(wnd);
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fie = establish field(wnd, 1,0,*__ ", L3, 'NY);
fleld validate(fle, val_permitido);
fle = establish field(wnd, &, 0, "Ly

streat(titulo,":N.Pulsos");
set_title(wnd, titulo});
set_colorsfwnd, ALL, BLUE, WHITE, BRIGHT);
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display_window(wnd); set_colors(wnd, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM};

init_template{wnd),

do
{ fle = establish_fieldwnd, 3,0,*___ " L0,"N);
e = {; . display_window(wnd); '
clear_tempiate{wnd);
¢ = data_antry(wnd); do -
Al {
switch(L4fo]} . . emo = 0;

e clear_template{wnd);
case’': if (freqg == 0) ¢ = data_entry(wnd);
{ if { (*numpul = atol{LO)} > OxffF)
{

error: message(” Minima freq. Amostragem: 20Hz *);

emo++; error_message( "Numero maximo e de 64K);
¥ - erro+ +;
olse If {freq < 3) }

*range = 1; .
} while ( (c == ESC) [] errg);

strepy(periodo, interv[freq]);
brt_aak; . delete_window({wnd);

}

/* Flr'n mdédulo pc 8501.c*/

case 'k’ strepy(periodo; intarvlfreq + 5]);
break;
- /* Inicio médulo makefii pata Microsoft C 5.1 */

-

case 'M': if{ freq > 4)

A # Program: pc_menu

error_message(” Maxima freq.Amostragem: 20 MHz ");
ero+ +;

;t_rcpg(periodo. interv[freq + 14]); LINC=pc_mod+pc_menu+pc_8212+pc_8837+ pc_np+pc_detal_+pc__8501 L
reak; - PR
.c.obj:

default : ermor- message(* Apenas \" \"(x1), k (Kilo) ou M (mega) ); L W8 -0d 26 -Zi AL \Lab Fis Pl ANF
-£-W3 -0d -Ze -Zi -AL - .Fis.Plasmas, A.N. agundes, 1988" $*.c

emo+ +;

1
} while ({c == ESC}| | (erro} ); pc_mod.obj : pc mode

delete_window(wnd}; pc_menu.ob] : pc_menu.c pec_menu.h

}

. pc;8212.obi T pe_8212¢ pe_menu.h
void nurm_pulsos{int i, unsigned long Int *numpul)
¢ 8837.0h] : 8837.c ¢ menth
WINDOW *wnd: po- I ped pe
FIELD *fie; pc np.obj :  pc np.c pe menuh
int c, erro; - - -

static char titulo[14], LO[S]; pc_detal.obj: pc_detal.c pc_menu.h

Lojs)' = "\03; pc_8501.0bj : pe_B501.c pc_menih
mod.exe: pc_mod.obj pe_menu.obj pc_8212.0bj pe_8837.0bj pc_np.obj \

. whd = establish_window(s, 7, 3, 16);
pe_detal.obj pc_8501.obj

strepy(titulo, foa(l, " *, 10));




link /CO ${LINC}, pc_menu,, windllib;
exepack pe_menu.exe co\util\pe.axe

/* Fim médulo makefile */

/* Inicio do arquivo médules.hip */

<nomeprog:

0 nome a ser dado ao programa de Instrucoes para

a transferencia de arquivos pode ser qualguer um,
com qualquer terminacao. Se, no entanto, nenhum
nome e informado, PLANQ.TRB sera assumido como o
nome "default” .

<progmod >’

Escolha o modulo a ser programado
atraves das setas verticais ou psia
letra destacada em maiuscuto.

<crata > :
Informe o CRATE onde se localiza o moduto.
E necessariamente um numero 1 ou 2 {por
enquanto, pelo menos.}

<estacao >
Informe a ESTACAQ onde selocaliza o modulo
Observe para que numero aponta a seta
identificada com "N"na parte Inferior
do module; necessarlamenta e um numero entre
1e23. -

<canint. > .-
O numero aqui informado sera o numero maximo de
canais a serem transferidos. E necessariamente um
numerg entre-1 e o de canals ativos.

<detail > :
Se a resposta for *S", abrir-se-a uma fanela para
informacoes adicionais que serao adicionadas
ac arquivo no momento da transferencia.
E recomendavel seu preenchimento.

<canat >
Este item especifica o numero de canais ativos
com que se fara a conversao de sinais. E necessa-
rlamente maior ou igual ao numero de canais de
interesse.

<postrig >
Especifica 0 numero de pontos amostrais a serem
guardados apos o recebimento do pulso de
“Stop Trigger”. Veja manual para detalhes e modi-
ficacoes.

<tempo..>-

Indica a escolha da frequencia de amostragem, atraves
de seu Inverso, o perlodo, ou intervalo entre dois
pontos consecttivos. Cuidado para com a taxa de
amostragem, que depende do numero de canals ativas
selacionados.

<memaoria >
Especifica a fracac de memoria a ser utilizada, em
kbytes. Recomendavs! utilizar sempre toda a memoria,
isto e 8/8.

<post8837 >

‘Numeros de pontos amostrais a serem guardados apos
o recebimento do putso de *Stop Trigger”. (Culdado ao
ler o manual, que especifica o numero complamentar
aeste.)

<tempegea7:
Especifica a taxa de amostragem, attaves do intervalo de
tempo entre pontos consectitivos.

“<grandeza>

Grandeza flsica reglstrada no pulso. Use chaves mnemonicas,
‘se necessario. Por exemnplo, a corrente de Plasma poderia
ser indicada “Cor.Plasma”.

<abrevia >
Indicacao curta da grandeza medida, tal como padetia
aparecer junto ao eixo de um grafico. Por exemplo, para
-a corrente de Plasma poderlamos indicar "Ip*.

<unidades>
Unidades da grandeza medida, tal como poderla aparecer
junto ao eixo de um grafico, discriminando valores. Por '
exemplo, para a corrente de Plasma, kA

<fatmult >
Fator multiplicativo global que transforma o sinal armazenado
no modulo nas unidades especificadas da grandeza medida.
Por exemplo, para a corrente de plasma, este fator de conversao
seriade 33 (kA/V) x 0 ganho do amplificador/redutor inter-
mediario.

<modoper >
Ha cinco modos diferentes de trabalho:

0. Este modulo nao e acionado; a base de tempo e gerada,
guer internamente em cada modulo, quer por outro modulo
que nac o 8501.

1. Mudanca programada de frequencia,

2. Mudanca de freqquencia por pulsos.

3. Pulsos intercatados de mesma frequencia.

3. Trem de pulsos com extensao programada

Refira-se ao manual {CG8501) pata maiores explicacoes.
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/* g8901a.h - Definigies para o méduto controlador LeCroy G8301A */

™ im médulo niéd'ulqs.hlp.*/
S ' ' /* 7 "Comandos de modo de transferencia  */

‘#define NT_08 061 /* Transferencla normal 8 bits *f
#define NT_t6 ox62  /* 16bits */
#define NT_24 Ox64 /¢ 24bits */

#define SBT_08 0x79 /* Leitura em Bloco (250 kHz) 8 bits */
#define SBT_16 .0x7A /* 16 bits */
#defineg SBY_24 OxB4 /*24 bits */

#define FBT_08 0x69. /™ Leitura em bloco (1 MHz) 8 bits */
. #define FBT_16 OGA  /* 16 bits. */
#deflne FBT 24 0x6C  /* 24 bits */

#define DISRQ  Ox40 /* Desabllita SRQ */

/* Comandos CAMAC gerals */
#define INITIALIZE ox21  /* F4 */
#defing CLEAR  0x22 /*C */ :
#define CLZ 0x23 /*C+Z */

#define INH Oxd48 f*1 */
#define DINH x40 /* notl*/

#define NUM_CRATES 2 /* Numero de crates do sistema */ . . :
/* Fim g8a0ta.h */ ' '
J* igpib.h

. Prototipa das funcoes C para o STD-8410

Modelo LARGE -- Nao esta documentado no manual |

* acrescentamos L na frente das funcoes;
* instrucao {far) torna-se desnecessaria.

(informacoes obtidas junto ao representante da placa)
fevereiro-1989
*f

void libcac {int, int};

void libelr (int, Int);

void libemd (int, char *, int);

void liboonf(int, int, int};

void libdea (int, int);

void libeos (int, int)

vaid libeot (int, Int}; .
void libesc (int, int, char *, unsigned int);
void libgts {int, int);

void libist (int, int); -




void libler (int, int, char *, int);
void liblpe (int, int);

void libsip (int, int, char);
void libonl {int, int);

void libpad (int, int);

void librd (int, char' ¥, int);
void librpp (int, char);

void librsc (int; int);

void librsv (int, int);

void librth {int);

vold libsad (int, int);

void libsic (inty, -

vold {ibsre (int, int);

vold libtmao (int; int);

vaid libtrg: (Int, int);

void libwatt(int, unsigned int);
void libwrt int,  char *, int);

/* variaveis declaradas publicas pelo ch.ob]  */
extern int Ibsta; /* palavra de status  */
extern: int |barr; /* codigo de erro GPIB */
extern int lbcnt; /* numero de bytes enviados */

/* constantes usadas em programas de exemplos ~ */
#define UNL Ox3f /* GPIB comando unlisten */
#define UNT 0x5f /* GPIB comando untalk *f
#define GTL 0x01 /* GPIB comando gotolocal */
#defing SDC 0x04 /* GPIB selected device clear  */
#define PPC 0x05 /* GPIB parallel poll conf.  */
#define GET 0x08 /* GFIB group execute trigger  */ |
#deflne TCT 0x09 /* GFIB tome o controle */
#define LLO 0x11 /* GPIB local lock out *f
#define DCL 0x14 /* GPIB device clear */
#define PPU 0x15 /* GP!B ppoll unconfigure  */
#define SPE Ox18 /* GPIB habiitar poli serial */
#define SPD 0x19 /* GPIB desabilitar poll serial */
#defing PPE 0x60 /* GPIB habilitar polt paralelo */
#define PPD 0x70 /* GPIB desabilitar poll paralelo*/
#define S Ox08 /* especifica o sentido do PPR */
#deline REQS 0x400

#define XEOS 0x800

#define BIN 0x1000

#define LF 0x0a

#define TIMO 0x10000

#define SRQI 0x1000

#define CICG 0x20

#define TACS 0x08-

#define LACS 0x04

/* variaveis do programa de aplicacao passadas */

/* para as funcoes STD-8410 . *f

int  bd; /* numero do cartac GPIB no compuutador  */
Int- cnt; /* variavel cont bytes */ ‘
int v /* uso geral */

O programa TC

int  conf; /* config. de enderecos */

It disp; /* dispositivo GPIB~ */

char ppr; /* byte de poll paralelo* /

char sphyte; /* byte para resposta de*/
: /* poll serial */
unsigned int mask; /* eventos esperados  */

- /*Fim Lgpib.h */

- /%  qwindow.h

Uncomment this for stacked windows
rather than layered windows.

#define FASTWINDOWS
Y
[*erereee—Window COlOrs----~ressmmessmm e */
#define RED 4
#define GREEN 2
#define BLUE 1
#define WHITE (RED +GREEN +BLUE)
#define YELLOW {RED +GREEN)
#define AQUA (GREEN +BLUE)
#define MAGENTA {RED +BLUE}
#define BLACK 4]
#dofne BRIGHT 8
#define DIM 0
#defineBORDER 1]
#delinaTITLE 1
#define AGCENT 2
#deflne NORMAL 3
#define ALL 4
#defineTRUE 1
#defineFALSE 0
#defineERROR -1
#define OK 0
fr——— Window controller structures————*/
typedef struct field
char *fmask;
int fprot;
char *fhuff,
int ftype;
int frow;
int fcol;
void (*fhelp){char *};

char *thwin; |
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int fix;

int fly;

int (*fvalid) (char *};
struct: field *fnxt;
struct fleld *fprv;

} FIELD;

typedef struct _wnd
{ -

Int - wv;
int_hd; .
char *_ws;
char* o, -
o int _wnx;.
int_wy,
int _ww;
Int_wh;
int_wsp;
int _sp;
Int_cr;
int biype;
nt weolorf4];
Cint_pry;
struct _wnd *_nx;
struct _wnd *_pv;
FIELD™ _fiy
FIELD *_ft;
} WINDOW;

typedef struct w_menu
{

char *mname;

char **mselcs;

vold {**func}{int, int);
} MENU;

#define SAY  (wnd -> _ws)

#define WTITLE (wnd -> _tl}

#define COL  (wnd -> _wx}

#define ROW  {(wnd -> _wy)

* #define WIDTH ' (wnd -> _ww)

#define HEIGHT (wnd -> _wh)

#define SCROLL (wnd -> _wsp)

#define SELECT (wind -> _sp)

#dsfine WCURS (wnd -> _cr)

#define WBORDER {wnd -> wcolor{BORDER])
#define WTITLEC {wnd -> wcolar[TITLE])

. #define WACCENT (wnd -> weolor[ACCENT]H
#define WNORMAL {wnd -> wcolor{NORMAL])
#define PNORMAL (wnd -> _pn}

#deafine BTYPE (wnd -> btype)

#define NEXT  (wnd -> _nx}

#define PREV  (wnd -> _pv}
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#define WCOLOR {wnd -> weolar)
#define VISIBLE (wnd -> _wv)

#define NW ~ (wes[wnd -> btype].nw}
#define NE  (wesfwnd -> btype].ne)
#define SE  (wes{wnd -> biype].se) -
#define SW  (wes[wnd -> btype].sw)
#defirie SIDE - (wes{wnd -> btype].side)

#define LINE  {wes[wid -> btypel.line)

/* General Purpose functions and macros  */
vold - clear_scraen(vold);

int  vmode({void);

unsigned videc_address{vold);

vold cursor{int, Int);

vold  curr_cursor(int ¥, int *);

int  cursor_type(veid);

void set_cursor_type(int);

int  get_char(vold);

int  seroll_lock{void);

‘char far *getdta(vold);

void  setdta(char far *);

unslgned peek( unsigned, unsigned);

char peekb( unsigned, unsigned);

void  poke{ unsigned, unsigned, unsigned);
vold vpoke( unsigned, unsighed, unsigned);
int. vpeok{ unsigned, unsigned);

int ht(char **);

int - wd(char **);

/* Window functions and macros */
WINDOW *establish window(int, int, Int, int);
void. set_border (WINDOW *, int);

void set_colors (WINDOW *, int, int, int, int};
void set_intensity { WINDOW *, int);

void set tile (WINDOW *, char *);

void display window({ WINDOW *);

vold clear_window { WINDOW *);

void . delete_window ( WINDOW *);

void hide_window (WINDOW *);

void wprinf  {WINDOW *, char *, ...);
void wpotchar  { WINDOW *, int);

void dosg all  (void);

void woursor  (WINDOW *, int, int);

void error_message ( char *);

void clear_message { void);

Int  get_selection { WINDOW *, int, char *);

#define reverse_video(wnd) wnd -> wealor[3] = wnd -> woolor[2]
#define normial_video(wnd) wnd -> weolor[3] = wnd -> _pn
#define rmove_window(wnd, x,y)  repos_wnd{wnd, X, Y, 0)
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#deflne move_window({wnd, x, ¥} repos_wnd{ wnd, COL-x, ROW.y, 0)

#define forefront{wnd} repos_wnd(wnd, 0, 90, 1) #endif

#define rear_window{wnd} repos wnd{wnd, 0, 0, -1)

/* Internal to window processes */
void scrolf  (WINDOW *, int);
void repos wnd (WINDOW *, int, int, int);

void  acline  (WINDOW *, int);

#define accentfwnd) acline(wnd, WACCENT)
#defing deaccent(wnd)  aciine(wnd, WNORMAL}

#define clr(bg, fg,in)  ({fg) | (bg << 4) | (})
#define vad(x, y} ({y)*160 + (x)*2)

/* Editor function */
void  text_editor( WINDOW *, char *, unsigned);

/* Menufunciion */ -
vold menu_select (char *name, MENU *mnj);

/* Helpfunctions */
void load_help(char *);
void set_help-(char *, int, int);

/* Data Entry functions */

void Init_template (WINDOW *);

FIELD *establish_fleld (WINDOW *, Int, int, char *, char *, int);
void clear temp!ate {WINDOW *);

void field tally (WINDOW *);

int data_entry - (WINDOW *); -
void  wprompt (WINDOW *, int, int, char *);

void error_message (char*);

void clear notice (vold);

void field. window (FIELD *, char *, int, int);

#define fleld_protect(f, ) f->fprot =8
#define field_help(f, h) f->thelp =h
#define field_validate(f, v} ~f-> fvalid = v

#ifdef MSCS0

#define MF(sg, of)  ({void far *){{{unsigned long}(sg) < < 16| {unsigned) (of)))

#define poke(sg, of) (*{(int far “IMF{(sq),{of)}) = {int){wd})
#define peek(sy, of) (*({ int far *)MF{(sg),(ch)))

#define peekb(sg, of) (*({char far *)MF{(sg).(ch)))

#endif .

#lidef NOCGA

#define vpoke(sg, of, ch) poke(sg, of, ch)
#define vpeek(sq, off  peek(sg, of)

'/"r TSR prototypes */
“vold resinit  (vokl);

it resident (char *});
vold terminate {void);
void - restart  {void);
void suspend (void);

int  get_char (vold);
void popup  (void);

/* Fim gwindows.h */
f*———— Keysh --
#defing HT . 9
#define- RUBOUT
_-#define BELL '
‘#deflne ESC - 27
. #deflne SHIFT_HT
#define CTRL_T
. #define CTRL. B
#define CTRL_ D
. #define ALT D
#define F{ 187
 #define F2 188
#define F3 189
#define F4 190
. #define F5 191
#define F& 192
. #define F7 193
. #define F8 194
#define F9 195
. #define F10 196
#define HOME
~ #define UP 200
#define PGUP
. #define BS 203
#define FWD 2058
#define END 207
#define DN 208
#define PGDN
#define INS 210
#define DEL 211

#define CTRL,_HOME
#define CTRL_BS
#define CTRL_FWD
#defing CTRL_END

/* Fim keys.h */
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Include file para.o programa.TC
i/ N

struct disp-

unsigned int amostragens;
float tempo;

unsigned int canais_interesse;
unsigned int canals_ativos;
unsigned int num_pontos;
unsigned int flag;

unsigned Int okay;

char tipo_modulo[7]; ) -
b :

static union matran /* Matriz para transferencia =~ */
{ /* e ordenacao dos dados */
unsigned char.ch [65536];
unsigned int i {32768];
k :

union PalavraComunicacao /* Leitura e escrita no modulo B901A */
{ .
unsigned long int rep;
unsigned charlin {4];
| . .

struct complex_time - - /* Registro de variaveis para 0 modulo 8501 */

unsigned int modo;
unsigned int range;
unsigned long int numpul_2;
unsigned long int.numpul_3;
float per_1; -
float per 2;

float per_3; -

%

struct infs,_detal

{

char -grandeza [13];
char- unidades [15];
char comentariof3s);
int mostra;

float fator_mult;

|

#define NUM CRATES 2 -

O programa TC

oid executa(union PalavraComunicacao, int, int);

old espera(doubte);

old exit{ing);

old grava_int {int, int *, unsigned int, char *, char *);

cid nome_final{char nomearq(}{24], char *radical, Int canais);

oid prep_Inlcial (int crate); )

oid primelra_linhadint canais, int resol, char memoria{f{240]);

oid problemas(int num, char *nome_medulo, int crate, int estacao);

g /* te.c - Modulo principal do programatc */

“#include <stdio.h>
#include <stdlib.h>
#include <string.h>
#nclude <process.h>
-#include “te.h"

- #include "qwindow.h”

extem int ibsta, ibar, ibent; /* Variaveis do STD-8410 */

- union PalavraComunicacac pt;
“union matran  z, bf;

struct disp ¢h, *chave = &ch;

. struct complex_time ajt, aj2,

ajref = {0, 0, OL, OL, (fioat) 0.0, (float) 0.0, {float) 0.0};

. struct complex_time *aj_tempo = 8aj1, *aj_ref = &ajref, *aj = &aj2;

. struct infs_detal Infs[32];
-float ref_tempo;

char radical[18], deriv[18], data[25], arq_resumo[B800];
int larq_res; : .
unsigned fong shot;

| WINDOW wir, “wndir = &wir;
int cun, cury;
- static char buffer_leitura(100}{80]; /* No maximo 100 instrucoes */
" char nomearq [32]] 24]; /* Dimensionamento pelo modulo maior */
char memoria [32][160}; .
char complemento [32][ 80];

char mostra_graf [32]] 2];
. char caminho[80};
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_-ancontrado em C:\DADOS"):
. . espera(2.0);
int bd = 0, crate, estacao; termino{0);
void main (int arge, char *argv(]); break; }
void mod_2264(int, char *); .
void mod_8210(Int, char *); defauit : error_message(” Uso do programa: tc [planc de trabalho]\n');
void mod_B212({Int, char *}; espera(Z.0); geC prog [P ™)
void mod_B837(int, char *}; * termino(0);
void finha_comando_proma(void}, }
vold linha_{ _comando remota(char buffer Ieltura[] [80}) .
void trato |mc|al(vold) - H{imanual
void nome_sugerldo(char *radical, char *data, unsigned long *shot); ({ )

void termino (int ok}
void main(int arge, char *argv{])

{
FILE *fg - ) _
int manual = 0, nolin =-0;
char line[80], *fim_arq;
static char plano_trabalho[25] = {“c:\\dados\\plano.trb"};
static char *astac]] = {*A", "B", "C", 'D", ‘E", "F", "G", "H", 1,
nI KL M ‘N“ O P A,
nge T A g e g Y vz

curr_cursor( &curx, &cury);

wrdtr = establish_window( 10, 5, 10, 40);

set_title {wndltr, * Transferencia em Progressc "),
set_colors(wndtr, ALL, BLUE, AQUA, BRIGHT);
set_border(wndtr, 2);

trato_inicial();
nome_sugerido(radical, data, &shot);
Jarg_res = sprintf(arg_resumo, *%Iu %s\n\r',shot, data};

/* Leitura do arquivo de plano de trabalho. Se um nome e fornecido na
linha de comando, procuramos por aquele arquivo no diretorlo "c:\dados\",
Se nenhum rome e fornecido, procuramos por “c:\dados\plano.trb”; se
nao existir, invocamos a entrada manual.

*f

switch{argc)

{
casa 1 : if( (fux = fopen{plano_trabalho, "r) ) == NULL)
manual + +;
break; -

case 2 : strepy(plano_trabalho +9, argv[1]);
i#{ (e = fopen(p!ano_traba!ho. “r'}) == NUEL)

arror_message('Plano de trabalho nao

while ( (fim_arq = fgets(line, 80, flux)) != NULL}
strepy(buffer_leitura{nolin+ +], ling);

- *puffer _jeitura[nolin] ="\0";

}

-%ile(1 )

chave->canals_[nteresse = 32;

if{manual ==
- linha_comanda_remota(buffer_leitura);
-else

linha_comando_pronta();

if(crafe = = 0 && estacac == Q)
termino(0);

strepy(deriv, radical);

i gtreat{deriv, itoafcrate, * *, 10} );
streat(deriv, estac{estacao - 1]}

switch(chave->tipo_modulo[1]}

case ‘D’ : mod_2264( chave- >canais_interesse, deriv);
break;

case’l': mod_82i2( chave->canais_interesse, deriv);
break; ’

case 'A': mod_8210( chave->canais_Interesse, deriv);
. break;

case 'R’ : mod_8837( chave->canais_interessa, deriv):

memset(complemento, ' °, chave->canais_interesse*80);




void termino(int ok)
{
FILE *if;
static char listagraf[23];.
_statlc_ char grafador [23];
cursnr(curx, cury); /* Cursor volta para.a posicao original */
if {ok) - /*So abre arquivo numa terminacao normal do programa
: s_trépy(listagraf. caminho);
. streat{listagraf, radical);
strcat{listagraf, *.GRF");
if { (f = fopen(listagraf, "w")} |= NULL)
_ fprintf (fl, “%s", arq_resumo);
fclose(fl);
execl("vc.exa", "vc.exe", listagraf, NULL);

ex'rtkok): /* Tarefa terminada. */
} o
/* Fim médulo te.c */
/* modulo t(.:_ﬁomss.c *f
¥

Agui damos nomes aos arquives. Noma devolvido consta dos campos
(11 letras) (1 letra) { 3 numeros )
diretoria  mes num_puiso do painei
c:\dados\ corrente

€ a este arquivo sera acrescertado, no programa principal,
- um numero, identificador do crate;
- uma letra, identificadora da estacao no crate;
- dois. numeros, identicadores do canal no modulo.

O numerc de pusos esta hum arguivo com nome “c: \dados\contador num-®

e e atualizado a cada chamada.
*/
#include <time.n>
#include <stdio.h>
#include <string.h>
#include <stdlib.h>
#include “tc.h"
#include "gwindow.h"

extern char caminho(];

void nome_sugerido(char *radical, char *data, unsigned long *shot);

*/
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nsigned fong num_pul{vold};
old abre_reg_contador{void);
old termino(int ok);

char *troca_sspaco (char *frase);

oid nomesugerido (char *nome, char *data, unsigned long *shot}

static char *rmes [ = {7, 'F", "M, "AY T U,
Lt G, 'SR 0, N D

har tmp1{30], *tmp;

truct tm *agera;

time{&ltima};
agora = gmtime(&litime);

strepy( tmp1, clime( &ltime});
tmpi{24] = \0;
strepy(data, troca_espaco(tmpt));

*shot = num_pulso = num_pul(};

while { num_pulso > 1000)
" num_pulso %= 1000;

if{ {tmp = getenv{"CAMINHO")} == NULL}
strepy( caminho, *C:\\DADOS\\");
else
strepy{ caminha, tmp};

streat(nome, mes[agora->tim_rnon]);

- H{pum_pulso < 100)

streat(nome, “0%);
ff(num_pulso < 10}
" streat(nome, "0%);
streat{nome, ltoa{num_pulso, tmpt, 10));

- unsigned long num_pulQ

1
- FILE *fcontador;
.unsigned long num_pulso;

- fcontador = fopen( c\\dados\\conmdor num‘ r+%);
. if (fcontador == NULL)

{
abre_reg_contadorf);
feontador = fopen( “e:\\dados\\contador.num®, *r+%);

}
. fscant( fcontador,” %ld'. &num_pulsa };

rewind(fcontador);

{printi(fcontador, “%Id", num_pulse + 1);
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if{ (unsigned) frass[c] > 32)

fclose(fcontador); trasefc + 1] = (char) 0;

return{num_pulso); else {
flc==0)
\{rnld abre_reg_contador() fraselc] = (chan 255);
] fraselc + 1] = {char) 0;
\é\;'llzl}l_ge\:l\él*wnd ; ratum {frase);
FILE *fabre; else '
static char L [11]; frase[c] = (char} 0;
fabre = fopen('c:\\dades\\contador.num®, *w+ ¥ }
ﬂgabre == NULL) 7* Trocamos os espacos intermediarios (ascil = 32) por (ascii = 255)
; c=0
F;:rntlfn(;\(gi‘lao e possivel abrir CONTADOR.NUM\n"); while{frase] + +c])
_ - if ( *(frase + c) == (char) 32)
el}se *(frase + ¢} = (char) 255;
{

wnd = establish _window(20, 15, 3, 42); return {frase}.
set_title {wnd, " Marca Inicial de Pulsos “);
set_colorsfwnd,  ALL, BLUE, AQUA, BRIGHT);
set_colors(wnd, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM);
display r_window{wnd);

/* Fim médulo t¢_nomes.c */

/* Inicio médulo to_trans.c */

/* Leftura CAMAC Via Interface GPIB */
wprompt{wnd, 2, 0, "Numero marcado no palnel:*);
init_templatefwnd);

fid = establish_field{wnd, 28, 0, " " L0, 'N);
clear_template(wnd);

data_entry(wnd);

delete_window(wnd);

#include <stdlib.h>
#Include: <stdic.h>
-#include <string.h>
#include <fentl.h>
#include <sys\types.h>
#include <sys\stat.h>
“#include <lo.h>
‘#Include "g8901a.h"
‘#Include "lgpib.h”
.#inciude "e.h”

fprintf(fabre, "%Iu”,(unsigned Iong) atol(L9) );
felose(fabre);

char *troca_espaco(char *frase) gﬁ:ﬂ Q;',tgtg.;gi: P:rrat\';e-
-extern int bd;

extern char dataf};

-gxtemn char caminhol];

extern unsigried long shot;
extern straet complex_time *aj;

*

Objetivo: Retirar todos o5 espacos a direita de uma
cadela alfanumerlca; tracar os espacos intermediarios
. {ascil = 32) por "hard space”, (ascii= 255). :
Frase nunca volta vazia; Retorna pelo menos um espaco "duro”.

" extemn struct infs_detal infs];
extern char arg_resumo(l;

{ axtern int iarq_res;

inte =0

“extern char nomearq [ { 24];
extern char memorla [} [240];

/* Eliminamos brancos a direita */ e char memoria Il lasok

while( frase[+ +c] );
for ; {c > 0 && frase[c] <= {char) 32); c-);

*f
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void erro_gpib( int ermo, int crate);
void termino (int ok);

void executa{union PalavraComunicacao pt, int num_bytes, int crate)
union PalavraComunicacao pp;

libese (bd, crate, pt.iin, num_bytes);
if(iberr)

erro_gpib(iberr, crate);
pp-rep = 0x4020 | (crate < < 8);
libemd (bd, pp.tin, 2);
if{lberr) )
arro_gpib{iberr, crate);

/* Completamos o nome dos arquivos a serem gravados em disco */

vold nome_final(char nomearq(][24], char *radical, int cahais)
{

int i
. static char *ident[] = ]

"01.CHR‘."OZ.CHH',"OS.CHR","04.CHH","DS.CHR"."UG.CHR",‘DT.CHH'."OB.CHR",
*09.CHR","10.CHR","11.CHR", "1 2.CHR" "13.CHR"*{ 4.CHR","15.CHR","16.CHR",
*17.CHR" "8.CHR""1 9.CHR","20.CHR","21.CHR","22.CHR" *23.CHR" "24.CHR",
. 5.CHR"."26.CHR“,"27.CHFI',"28.CHFl','29.CHH',"30.CHR“,"31.CHR",'SZ.CHR"
k

for{f = 0,1 < canais; i+ +)

{

strepy(nomearq[l], radical);
strcat(nomearqli], identfil);
}

].

void grava_int(int canai, int *buffer, unsigned int pontos,
char *nome, char “linka)

f

static FILE *fo;
Inti;

char arquivo{80];

strepy{arguivo, caminho);
streat{arquivo, nome);

if{ (fo = fopen(arguivo,"w+b") == NULL)

printf("\n Nao foi possivel abrir arquivo %s, arquive); .

terminof0);
s fwrite{linka, 1, 240, fo);
fwrite(buffer, 2, pontos, fo);
. i (nfs{canal].mostra)
£
I = sprintf{(arq_resumo+larg_res), “%s\n\r", nome};
larq_res +=1;
}
fdose(fo);

vold priraeira_ linha(int canais, int resol, char memaria[] [240])
statle char linhaf100];

static char *polarf] = {"~, "pos *, "neg *, "zer *};

extarn int polaridade(];

nti, ;

sprinti( linha, “%23s %071u %2y %041 %054 H1u",

-data, /* Data do dispare *

shat, /* Numero do disparo *f :
chava->canals _Interesse, /* Canals efetivamente usados */
chave-»amostragens, /* Pontos apos trigger  */
chave->num_pontos, /* Extensao doregistro  */
chave->okay ); /* Puiso tomado corretamente? */

for (i = 0; | < canais; i+ +)

{ .
i = sprintf{(memoriali], “%49s %3s %7s %02u %02u ",

linha, /* Valores gerais. %/
polar[polaridade(i]], /* Polaridade do canal */
chave->tipo_modulo, /* Modulo de origem  */
resol, ~  /* Resolucacembilts */
{i+1) /* Canal de Origem  */
j += sprintfi{{memoria[i] +]},"%02d %02d %10.6e %10.6e %10.6e %08!d %08ld *,
aj->modo, /™ Base de tempo: Modo; */ B
aj->range, /* faixa de valores.. : *f -...:
aj->per_1, /* ta.frequencia */
aj->per_2, /* 2a frequencia */
aj->per 3, /* 3a.frequencia */
a->numpul_2, /* Numero de pulsos 2a f.*/
aj->numpul_3); * Jat*/
j += spentf((memoriafi] +j), * %125 %9s %10.6e %34s",
infsfi].grandeza, /* Grandeza Medida  */ R
infs[i].unidades, /* Abreviacao e unidades */.
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infs{i].fator_muit, /* Fator multiplleative */.:. . e 2 oo




infs{i]. comentario);

}
}

J* Fim mddulo tc_trans.c */

/* Inicio médulo te_geral.c */
" ‘
Rotina de atraso. Precisao e de 0.055 s.
Origem; "Proficient C', A, Hansen, p. 145.
*
#include <stdiib.h>
#include <ctype.h>
#include <stdie.h>
#include <string.h>.
#include <dos.h> o
#include <conio.h> -
#include "g8s01a.h"
#include "lgplb.h"
#inciude e k"
#include "gwindow.h”
#include "keys.h"

#define TIMER_CLK 1193180L

#define TIMER_MAX 65536L

#deflne TICKRATE TIMER_CLK/TIMER_MAX
#define TIMER_CTRL 0x43

#define TIMER_COUNT 0x42

#define TIMER_PREP 0xB6

extern Int ibsta, iberr, ibent;

axtern int bd, crate, estacao, interesse;
extern int curx, cury;

extern union PatavraComunicacac pt;
extern struct disp *chave;

extern struct complex_time *aj_tempo;
extern struct Infs_detal infsf];

extern char  nomearq {][ 241;

extern char  memoria [J[240];

extern char complernento [][ 80%; -
extern char arg_resumo(];

vold llnha comando_prontafvoid),
void linha_ _comande _remota(char buffer, ieltura[][so]) o
void erro gplb( int errno, Int crate);
void espera (double);

void trato_iniclai{vold);

- void terming {int ok);

long getticks{vold); - Il
int validate moduie(char *) .....

/* Linha de informacao */ S

void espera (double d)
{
iong ticks, then;
ticks = (long) d * TICKRATE;
then = getticks() + ticks;
while(1)
fi{getticks() > = then)
break;
}
- long getticks( vold }
q _

long count;
- unlon REGS inregs, outregs;

inregs.h.ah = 0;
int85{ Ox1a, &inregs, &outregs);

count = (outregs.h.al ! = 0) ? 0x01800B0L : O;
count + = (cutregs.x.dx + {outregs.x.cx < < 16));
return {count);

void trato_inicial{)

{

Int;

Il Estabelecemos condicoes iniclais de uso da porta GPIB */
/* interface STD-8410 */

'_ libsic (bd); /* Inicializa a cadela de instrumentacao */

libeos (bd, 0}; /* Desatlva terminacac por carater
libdma (bd, @); /*DesligaDMA  */

/* Controladora 8901A da cada crate  */

ptiinf0o] = DISRQ;
for{i = 0; | <« NUM_CRATES; i+ +)
executa (pt, 3, i+1); /* Desabllitamos Service ReQuest */

}

static int nolin = 0

vold Hnha_comando_remata(char buffer_leitura(][80])

{
char linha[80], linhab[80], *p, *Ib;
int canal, next;

crate = estacag = -1:
whlle(crate ==-1]| eslacao = = -1 || next == -1)

{

libsre {bd, 1); /* Permite comunicacao remota dos modulos */

t/..
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next = -1;
strepy(linha, buffer_leitura[nolln+ +1);
ib = linhab;
strcpy{lb, linha);
if (*buffer_leitura[nolin] 1= "#")
next = 1;

p = strtok(linha, **);
while (p 1= NULL)

{
switch ( toupper{*p) )

case'C’ : sscanf((p + 1), "%d", &crate);
break;

case.' : sscanf{{p + 1}, "%d", &chave->canais_interesse);
break; )

case'D’ : strepy(chave-»tipo_modulo, "WD2264%);
sscanf{(p + 1), "%d", &estacao);
break;

case 'A’ : strepy{chave->tipo_modulo, "WAB2107);
sscanf{{p + 1), "%d*, &estacao);
break;

case 'L’ : strepy(chave->tipo_modulo, "DL8212a");
sscanf{{p + 1), “%d", &estacao);
break;

case 'R’ : strepy{chave->tipo_modulo, “TR8837f);
sscant((p + 1), "%d", &estacac);
break;

case 'K : strepy(chave->tipo_modulo, “CKl.350.1'“);
sscanf({p + 1}, "%d", &estacao);
break;

case’'#' : #{chave->tipo_modulo[1] =="K)
-sscanf(b+1,%d %d %f %f %f %d %d",

&aj_tempo->modo,
&aj_tempe->range,

- &aj_tempo->per _1,
‘8aj_tempo->per_2,
&af_tempo->per 3,
&aj_tempo->numpul_2,
&aj_termpo->numpul_3);

else

*%d", &canal);
. if ( {canal > = 0} && (canal < 32) )

sscanf{{lb + 1), ..

sscanf({lb + 3), "%d %s %s %f %s",
&infs{canal].mostra,
infs[canal].grandeza,

Infs[canal].unidadés.

dinfs{canal) fator_muit,

Infs[canal].comentario);

casa’;) :gotoaa; /* Comentarios */

casa '@ :termino(l);

break;
case’Z : /* Palavra contendo a programacao */
default : break; :
}
. p = strtok(NULL, *"};
-1
aa: ;
}
}

void problemas(int num, char *nome_modulo, int crate, int estacao)
{

WINDOW *wnd;

static char *erra [] =

* * Transferencia prejudicada. *,
0
h

wnd = establish_window(10, 0, 7, 40);
set_colors{wnd, ALL, RED, YELLOW, BRIGHT);

_set_title(wnd,” Problemas );
disptay_window(wnd);

wprintf{wnd,"%s", erro[num]};
wprintfiwnd, “\n");

wprintfiwnd,™\n Modulo: %s”, nome_maodulo);

wptintf(wnd,"\n Crate: %d Estacao: %d ",
crate, estacao);

wprintfiwnd,"\n {Aperte uma tecla)”);

putchar{BELL);

getch{);

delete_window({wnd};
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}

- void erro_gpib(int errno, int crate)
vold finha_comando_prontafvoid)

{ static char *tab_Std 8410 [] = {
static char LO [3], L1 [3], L2f7], La[3]; * Placa 8410 deve ser Controller-in-Charge. *,
WINDOW *wnd; * inoperante (Nao ha \listeners\"). *,
FIELD *fd; * Placa STDB410 incorretamente enderecada. "
" Argumento nvalido para a funcao. *,
wnd = establish_window(2, 3, 3, 72}, * Placa deve ser o System Active Controller. °,
set_title (wnd, " Processo Imediato de Transferencia ™); " Operacao de Entrada/Saida fol abortada,. ",
set_colorsfwnd, ALL, BLUE, AQUA, BRIGHT); * Cartao de interface nao existe. ',
set_colors{wnd, ACCENT, WHITE, BLACK, DIM); * Placa S5td-8410 incapaz de operar. *,
set_border(wnd, 3}; " Sinal CIC ativado, mas nao o de ATN. °,
display_window{wnd); .
wprompt{wnd, 2, 0, "Crate: *}; .
wprompt{wnd, 15, 0, "Estacao: *); - * Mudanca de enderecamento durante a operacao. *,
wprompt(wnd, 28, 0, "Maodulo: *); * Tempo de operacao excedido. ",
wprompt(wnd, 45, 0, “Canals de interesse: *); " Qcorreu comando DCL ou SDC durante a operacaa, ™,
init_templatefwnd); " Ocorreu comando GET durante uma transmissao de dados. *,
ok
fid = establish_fleld{wnd, 9,0, " % Lg,'N);
fid = establish_field(wnd, 24,0, " " Li,’N; WINDOW *wnd:
fid = establish_fleld(wnd, 36, 0, * " 12, °A%);
fisld_validate (fid, validate module); wnd = establish_window({s, 0, 3, 70);
fid = establish_fiekd{wnd, 66,0, " " L3,'N; set_colors{wnd, ALL, RED, YELLOW, BRIGHT);
- set_title(wnd," Erro na Porta GPIB *);
clear_template{wnd); display window{wnd);
data_entry(wnd);
delete > window(wnd); wprintf(wnd,"Crate: %d", crate);
woprintf(wnd,” - %s", tab_Std 8410ferrno - 1]):
crate = atoi(Lo);
estacac = atoi(L1); putchar(BELL);
strepy(chave- >tipo_modulo, L2);
chave->canais_interesse = atoi(L3); espera(1.0);
delete_window{wnd);
} }

int validate_module(char *bf)
{

static char *modules [] = {

return (OK);
error _message{” Modulos possivels: WD2264, WAS210, DL8212, TR8837 °);
return {ERRORY); ) -

/* Fim modulo tc_geral.c */

'/* Iniclo modulo tc_2264.¢ */ :
/*  Leitura CAMAC via Inteface GPIB - %/

“WD2264",

"WAB210", /* modulo 2264 */

“DL8212",

“TR8337", #include <stdio.h>

o} #include "Igpib.h"

char **md = modules; #include tc.h"

#include "ge%01a.h"

while(*md| #Include "qwindow.h"

( if(;trcmp(*md«u- bf) ==

/* Variavels globals, definidas no MAIN */

extern int bd, crate, estacao;




axtern unicn PalavraComunicacao pt;
extern union matran z, bf;
axtorn WINDOW *wndtr;

extern struct dlsp *chave;
extern fioat ref_tempo;
extern struct complex_time *aj_tempo, *aj_ref, *aj;

. extern char nomearq [} { 24}
extern char memoria [] [240];

int polaridade{sl;

int le_2264(int moda_transf);
void  mod_2264(int, char *);
void pos_chaves_2264{void);

void mod_2264(Int num_canais, char *radlcal)

{
register unsigned int j, *buff;
intd;

ptiin[2] = (char) estacao; /* Comando Camac: N */

/* Preparacaa inicial do modulo para leitura */
phlin[0] = 26; /* Comando Camac F = 26 */
executa(pt, 3, crate);
espera( 1.0);

pos_chaves_2264();

chave->canais_inierasse = (chave->canais_ativos > num_canais) 7
num_canais : chave->canals_ativos;

if(chave->tempo = = {float) -1 ;0} /* padrao externo de tempo */

if (a]_tempo->modo) /* Comando pelo ck8501 */
aj = aj_tempo;
eise
aj->per_1 = ref tempo; /* Comando por outro madulo */

else
aj->per_1 = ref_tempo = chave->tempo;

primeira_linha(chave- > canais_interesse +1, 256, memoria);
nome_final{nomearq, radical, chave- > canais_interesse +1);

dlear_window{wndtr);.
weursor {wadtr, 2, 0);
wprinef  (wndtr, " Moduto: *);
weursor  {wndtr, 23, 0);
wprintf (wndtr, “ Estacac: *);
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weursor  (wndtr, 2, 2);

wprintf  (wndtr, * Bytes transferidos: ");
display_window{wndtr);
weursor{wndtr, 11, );

wprintf(wndtr, chave->tipo_moduloj;
weursor{wndtr, 34, 0);

wprintf{amidtr, “%d", estacao);
weursorfwndtr, 2, 3);

switch{ chave->canals_ativos )

case 1:pthn[i] = ;
' ii{ls_2264(FBT_16))

for (j = 0, buff = b.it; | < 32768; j+ +, buff+ +}
{
*buff = (int) *(z.ch + ) ;

else
problemas(0, chave->tipo_madulo, crate, estacaa);
break; -

case? -
case4 :
case 8 : buff = bli;
for (| = 0;i < chave->canals_interesse; | + = 2)

{

ptiinf1} = (char) i/2;

if (le_2264 (SBT_16) )
{

forf = 0; ] < 2*chave->num _pontas; j + = 2, buff+ +}

*bulf = {int) *@z.ch + J};
*(buff + chave->num_pontos) = {int} *(z.ch + j+1);
)
buff + = chave->num_pontos-+ T;

}

else

problemas(0, chave->tipo_modulo, crate, estacao);
break;

}

for{i=0;t< chave->canais_interesse; |+ +)
grava_int(i, (bf.it + *chave->num_pontos),
chave->num_pontos, nomearq[i], memoria{i]);
break;

}
hide_window(wntr);

grava_int(0, bf.it, chave->num_pontos, nomearq[o], memarial0]);
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void pos_chaves_2264()

{
Int i;
union PalavraComunicacao px;

statlc unsigned Int post_trigger_2264(8] = {8,7,6,5,4,3,2, 1h
static fioat samp_period 2264 (8] =
{ {flcat) 0.0, (fioat) 0.0, {flcat} -1.0, (ﬂoat)zso (Aoat)5.0,
(floal) 2.5, (float) 0.5, (float) 0.251;
statlc unsigned int channels_2264 [4] = {8, 4,2, 1};

/* Pasicao das chaves no painel frontal do modulo */
/* Configuracao */
ptlin{0] = 1; /* Funcao Camac:F=1*/
ptin{1] = 0; /* Comando Camac: A =0%/

libesc(bd, crate, pt.in, 3};
libler{id, crate, pxlin, 3);

chave-=amostragens = post_trigger 2264 {px.rep & 0x00000007L);

pxrep >>=3;

chave->tempo = samp_period 2264 [px.rep & 0x000000071.]
px.rep >>=3;

chave->canais_ativos = channels 2264  {px.rep & Ox00000003L};
pX.rep > > = 2;

chave->flag . = {unsigned Int}(px.rep & 0x00000001L);
px.rep »>>=1;

chave->okay = {unsigned Int) (px.rep & 0x0000C001L);

chave->num_pontos = (unsigned Int) 32768/chave->canais_ativos;
/* Polaridade dos canals */ -

ptlin[0] = 0; /* Funcao Camac:F=0%*/
ptlinf1] =

libesc(bd, crate, ptlin, 3);
libler(bd, crate, px.lin, 3);

for(l 0; | < chave->canals_ativas; i+ +)

polandade{i] = {Int} {px.rep & 0x00000003L)
px.rep >>=2;
}

H

int le_2264( int modo._transt)
{
intok = 1;
/l'
Procedimento de leitura: Modulo 2264
*/

ptlin[o] = 10; /* Reseta LAM Y

oxacuta(pt, 3, crate);

pthin[0] = 16; ‘/* Funcao Camac: F=16 =/
executa(pt, 3, crate);

ptlin[0] = 2; /* Funcao Camac: F=2 */
exectta(pt, 3, crate);

ptiin[0] = {char} modo transf
executa(pt, 3, crate);

fibdma {bd, 1);  /* LigaDMA *
librd {bd, z.ch, 65535);

woprintf {whdtr,"\n %u (Iberr = %2d, ibsta = %4xh)", Ibcnt, iberr, ibsta);

if {ibent == 3)
ok =0;

pt.in[0] = 10; /* Reseta LAM . */
executa(pt, 3, crate);
libedma(bd, 0); /* E/S programada  */ _

raturn (ok);

}
/* Fim mbdulo tc_2264.c */

/* inicio médulo tc_8210.c */
/* Leltura CAMAG via interface GPIB */
/* Estudodo modulo 8210 */

#include <stdio.h>
#include "igpib.h”
#include "tc.h”
#include "g8a01a.h”
#include "gqwindow.h*

extern union matran z, bf;
extern union PalavraComunicacao pt;
extern WINDOW *wnditr;

extarn int bd, crate, estacao;

extern struct disp *chave;

extermn struct complex_time *aj_tempo, *aj_ref, *a;,
extern float ref_tempo;

extern char nomearq [} [ 24];
extern char memoria [] [240];

"int polaridade{8];

Int le_8210(int modo_transf),
void mod_8210(int, char *);
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void pos_chaves_8210{vold);

void mod_8210(Int num_canais, char *radicat)
{
Int |, modo_transf;
ptlin[2] = (char) estacac; /* Comando Camac: N*/

/* Preparacao Iniclal do modulo para leitura */
pt.in[0] = 26; /* Comando Camac F = 26 */
executa(pt, 3, crate);
aspera{ 1.0);

pos_chaves 82100,

chave->canais_interesse = (chave->canais_ativos > num_canais) ?
num_canais : chave->canais_ativos; -

if{chave->tempo = = (float} -1.0} /* padrao externo de tempo */
{ :
if (aj_tempo->modo)
aj = aj_tempo;
- else

/* Comando pelo ckBs0t */

aj->per_1 = ref_ tempo;  /* Comando por outro modulo */

else
aj->per_t = ref_tempo = chave->tempo;

primeira_{inha(chave->canais_ativos, 1024, memoria);
nome_final(nomearq, radical, chave->canais_ativos);

modao_transf = (chave->canais_ativos == 1} 7 FBT_16: SBT_18§;

clear_window(wndtr);

weursot  (wndtr, 2, 0);

wprinf  (wndtr, * Modulo: *);
weursor  (wndlr, 23, 0);

wprintt  (wndtr, " Estacao: );
weursor  (wndtr, 2, 2);

wprintf  (wndtr, * Bytes transferidos: %)
display_window(amdtr);
weursor{wnatr, 11, 0);

wprinti{wndtr, chave->tipo_moduio);
welrsor{wndtr, 34, 0};

wprintffwndtr, *%d", estacao);
weursar{wndtr, 2, 3);

for {f = 0; | < chave->canais_interesse; i+ +)

{
phiin[1] = (char} I;
H(le_8210{modo_transf) )
grava_intfl, z.it, chave->num_pontos, nomearq(l], memarial[il);
_else :

problemas(0, chave->tipe_maodulo, crate, estacac);

}
hide_window(wndtr};
}

void pos_chaves_8210()

union PalavraComunicacao px;
nti;

statlc unsigned int post_trigger 8210[8f = { 7,6,5.4,3,2,1,0};
static float samp_period_8210 [3] =
{ {ficat) -1.0, (float) 100.0, (float) 40.0, {float) 20.0,
(float) 10.0, {float) 4.0, (float) 2.0, (foaty 1.0}
static unsigned Int channels_8210 [4] = {1, 2,0, 4};

/* Pasicao das chaves no paine! frontal do modulo */

/* Conliguracao */
ptiin{0] = 1; /* Funcao Camac:F = 1 */
pt.Hn[t] = 0; /* Comando Camac: A = 0 */

libesc(bd, crate, (char *) pt.lin, 3);
libler(bd, crate, (char *) px.lin, 3);

chave->amosiragens = post_trigger_8210 [px.rep & 0x00000007L];
px.rep » > = 3; '

chave->termpo = samp_period_8210 [px.rep & Ox00000007L];
pxrep »>>=3;

chave->canais_alivos = channels_ 8210  {px.rep & Ox00000003L];
pxrep >>=2;

chave->flag = {unsigned int)(px.rep & 0x00000001L);
px.Jrep >»>=1;

chave->ckay = 0;

chave->num_pontos = {unsigned int) 32768/chave->canais_ativos;

*

Polaridade dos canais:

Modulo 8210 nae admite controle de polaridade. Offset e
sempre zero

¥

for{i = 0; i < chave->canals_ativos; i+ +)
polaridade[i] = 3;

int le_8210( int modo_transf)
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{
int ok = 1;
L ]
Procedimento de leitura: Modulo 8210
*/
pt.lin[0] = 10; /* Raseta LAM =/

executa(pt, 3, crate);

ptlin[0] = 16; /* Funcao Camac: F=16 */
executa(pt, 3, crate);

ptlin[0] = 2; /* Funcao Camac: F=2 o
axecuta(pt, 3, crate);

ptlin[0] = (char) modo_transt;
. executa(pt, 3, crate);

libdma (bd, 1); /* Liga DMA */ .
librd (bd, z.ch, 65535); . .
wprintf {wndtr,"\n %u (iberr = %2d, ibsta = %4xh)", ibent, iberr, ibsta);

if (bont == 3)
ck=0;
ptlinfo] = 10; /* Reseta LAM */

executa{pt, 3, crate);
libdraa(hd, 0); /* EfS programada  */

retumn (ok);

} .
/* Fim médulo te_8210.c*/

/* Inicio médulo te_8212.c */
/% Leltura CAMAC via Interface GPIB */
/*  Estudo do modulo Data Logger 8212 . .*/

#include <stdio.h>
#Inciude Tgpib.h
#include "1c.h"
#Include "gBo01a.h"
#include "gqwindow.h"

extern union matran z, bf;
extern WINDOW *writr;

extem int ibsta, iberr, ibent;

extem int bd, crate, estacac;

extern struct disp *chave;

extern struct complex_time *aj_tempo, *aj_ref, *aj;
extem fioat ref_tempo;

O programa TC

extern char nomearq [] [ 24];
axtorn char memoria {] [240];

vold mod_8212(int, char *);
void prog_8212(vold);
int le_8212(char *buf);

int polaridade[32];
unien PalavraComunicacao pt;

void mod_8212(Int num_canals, char *radical)

{
int register *buff, §;
int i, il

ptlinf2] = (char) estacao; /* Comando Camac: N*/
prog_8212();

chave->canais_interesse = (chave->canais_ativos > num_canais) ?
num_canais : chave-»canais ativos;

if(chave->tempo == (fioat) -1.0) /* padrao extamo de tempo */
{
if (aj_tempo->modo) /* Comando pelo ckB501 */
aj = aj_tempo; ’
else

aj->per_1 = ref tempo; ' /* Comando por outro modulo */

else
aj->per_1 = ref_tempo = chave->tempo;

primeira_linha(chave—:-6anais___interesse. 4096, mamoria);
nome_final{nomearq, radical, chave- > canais_Interesse);

clear_window(wndtr);

weursor (wndtr, 2, 0);

wprintf  {wndtr, * Modulo: ");
weurser  (wndtr, 23, 0);

wprintf  (wndtr, " Estacao: *);
wceursor {wndtr, 2, 2);

wprintf  (wndtr, * Bytes transferidos: *);
display window{wndtr);
weursor(wndtr, 11, 0);

wprintf{wndtr, chave->tipo_modulc);
weursor{wndtr, 34, 0);

wirintf(wndtr, “%d", estacao);
weursor(wndtr, 2, 3);

buff = bf.it;
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(e 8212(z.ch)) /* Matriz z.ch contem os dados digitalizados */
for I = 0;i < chave->canais_interesse; i+ +)

{
#=F1;
j=0
while ( < chave->num_pontos)
*huff++ = *(Zlt + il + chave->canais_ativos*(j+ +) );

grava_int(l, (bf.it +*chave->num_pontos), chave->num_pontos,
nomearg[l], memorlafij);
else
problemas(0, chave->tipo_modulo, crate, estacac);

hide_window{wndtr);
} -

vold prog_8212()
{

inth
union PalavraComunicacao px;

static float samp_period_8212[] =
{ {float}- 1.0, (fioat) 5000.0, {ficat)1000.0, {cat) 500.0,
{float}200.0, (foat) 100.0, {float) 50.0, {float) 25.0};

static int post_trigger_8212 [] = {1024, 896, 768, 640, 512, 384, 256, 128); .

stalicint charnels_8212[] = {4,8,16, 32},
/* Decodfificacac da Instrucao de trabalho */

ptlin[0] = 0x03; /* 8212 : F{03) */
pthn[1] = &; /* Comando Camac: A = 0*/

libesc(bd, crate, pt.fin, 3);
liler{bd, crate, px.lin, 3);

chave->canais_ativos = channels 8212 [px.rep & 0x00000003L];
pr.rep >>=2;

chave->tempo = samp_period_8212 [px.rep & 0x00000007L];
pr.rep » > = 3;

chave->amostragens = post_trigger 8212 [px.rep & 0x00000003L;

chave->flag = 1; /* Nao se aplica */
chave->okay = {0, /*Nao se aplica */
chave->num_pontos = (unsigned int} 32768 /chave->canais_ativos;
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*

Polaridade dos canais:
*/

for{i = 0; i < chave->canals_interesse; I+ +)
polaridade[i} = 3;

Modulo 8212 nao admite controle de polaridade. Offset e sempre zero.

int le_8212{(char *bui)
{
intak = 1;

ptin[c] = 16; /* Select channel I{16) */
pt.Hn[3] = 32; /*ieftura interlacada de tada a mermoria */
executa(pt, 4, crate);

pthin[0] = 2; /*Lelturasucessivaate Q = 0%/
executa(pt, 3, crate);

ptlinfo} = FBT_16; /* Leitura do Modulo a maxima velocidade */
executa(pt, 3, crate);

libdmaghd, 1); /* Liga transferencia DMA */
librd (bd, buf, 65535); : .
wprintf (wndtr,"\n %u (iberr = %2d, Ibsta = %dxh)", ibent, iberr, ibsta);

if {ibent == 3}

ok = 0;
pthn[Q] = 10;  /* Reseta LAM */
executa(pt, 3, crate);

libdma(bd, 0}; /* Desliga DMA */
return (ok);

}

/* Fim médulo tc_8212.c */

/* Inicio mddulo te_B837.c */ R

/*  Leitura CAMAGC via interface GPIB *f
/*  Estudo do modulo 8210 */

#include <stdio.h>
#include gpib.h*
#include “tc.h"
#include "g8901a.h"
#include "gwindow.h"

extern union matran z, bf;

O programa TC 95




extern unlon PafavraComuhicaCao pt -
extern WINDOW *wndtr;

extern int bd, crate, estacao;

extern struct disp *chave;
_extern float ref_tempo;

extern int polaridade]];

extern struct complex_time *aj_tempo, *aj_ref, *aj;

extern char nomearq [] [ 24];
extern char memoria [] [240];

int te_8837(char *buffer);
void mod_B337(Int, char *);
void prog B837(vold);

unioh PalavraComunicacao pt;
vold mod_8837(int num_canais, char *radical)
iegister int *bu, J; ]
ptlin[2] = (char) estacao; /* Comando Camac: N ;/
/* Preparacao inicial do modulo para lsltura */
ptlin[0} = 26; /* Comando CamacF = 26 */

executa(pt, 3, crate); '
espera( 1.0);

prog_8837();

num_canais = 1;
chave->canals_interesse = 1;

if{chave- >tempo = = (float) -1.0} /* padrac externo da tempo */
{ .
if (a]_tempo->modo)
aj = aj_tempo;
else

/* Comando pelo ck8501 */

aj->per_1 = ref tempo; /* Comando por outro modulo */

else
al->per_1 = ref_tempo = chave->tempo;

primeira_linha(t, 256, memeria);
nome_final{nomearq, radical, 1);

clear_window(wnditr);
woursor (wndtr, 2, 0);
wprintf  {wndtr, " Modulo: %);
weursor  (wndtr, 23, 0);
wprintf  {wndtr, * Estacao: )
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weursor {wndtr, 2, 2);

wptintf  (wndtr, * Bytes transferidos: ");
display_window(wndtr);
weursor{wndtr, 11, 0);

wprinti{wndtr, chave->tipo_modula);
woursor(wndtr, 34, 0);

whprinti{wndtr, “%d", estacao);
weursor{wndtr, 2, 3);

if{le_8837(z.ch) )
{
buf = biit;
while §j < 8192)
*huf++ = (int) *(z.ch + j+ +);
grava_int (0, bf.it, 8192, nomearq[0], memoria{0]};
‘}
ise
problemas( 1, chave->tipo_modulo, crate, estacao);
hide_window(wnditr};
}
void prog_8837()
{

statlc float samp_period_8837[] =
{(foat)0.03125, (flaat)0.0625, (loat)0.125, (float)0.250,
(float)0.500, (float)1.0, (Roat)2.0, (flcat)-1.0}
static int post_trigger 8837 (] = {8,7,6,5,4,3,2, 1}
statlc Int mem_perm_8837 [} = {1024,2048,3072.4096,5120,6144,7168,8192};
/* Decodificacao da Instrucac dada ao modulo */
ptlin[0] = Ox00; /* 8837 : F(0D) */
libesc(bd, crate, pt.lin, 3);
libter{bd, crate, pt.hin, 3);
chave->amostragens = post_trigger_8837 [pt.rep & 0x00000007L];
ptrep>>=4;
chave->tempo = samp_period_8837 [pt.rep & OxQ0000007L]; .
ptrep >>=4;
chave->num_pontos = mem_perm_8837  [pt.rep & 0x00000007L];
chave->canais_ativos = 1; /* Um so canal */ - '
chave->flag =1, /*Naoseaplica */

chave->okay = 0; /* Nao se aplica */
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polaridade([0] = 3; /* Bipolar */

}

te_8212.0bj:tc_B212.c tc.h
tc_8837.0bj : tc_8837.c tch
int le_8837(char *buffer) te_trans.obf: tc_trans.c tc.h

{
intok = 1;
/* Procedimento de leitura */

tc_nome.ob) : tc_nome.c tc.h

tc_geral.obj: tc_geral.c tc.h
ptdin[1} = 0;
pt.in[2] = (char) estacao;
te.exe : tc.obj tc trans.obj tc_2264.0b] tc_8210.0bj \
tc_8212.obj tc_8837.0bj tc_geral.obj tc_nome.obj
link /CO /M ${NC), trg,.gpibitlb+windllib;
exepack trg.exe c:\utll\tc.exe

_pLIn[0] = 10; /* Reseta LAM */
executa{pt, 3, crata);

pthin[0] = 17; /* Funcao Camac: F=17 */
executa(pt, 3, crate);

ptlinfo] = 2;  /* Funcao Camac: F=2 */
executa{pt, 3, crate};

prin[0] = FBT 08; /* Transt. rapida 8 bits */
executa(pt, 3, crate);

libdma {bd, 1); /* LigaDMA %/
librd (bd, Duffer, 8193);
wprintf (wndtr,"\n %u {iberr = %d, ibsta = %xh})", ibcnt, iberr, ibsta);

if( ibcnt = = 3)
ok = 0;

ptlinf0] = 10; /* Reseta LAM */
executa(pt, 3, crate); ) .
libdma(bd, 0); /* Voltaa E/S programada */

return {ok);

}

/* Flm médulo tc_8837.c */

/* Inicio modulo tc {make file para o programa TC com Microsoft C 5.1) */
#

# Te¢ - Programa para transferencia de arquivos

#

. LNC= te+tc_trans+tc_geral +1c_nome+ic_2264 +tc 8210+1c_8212+tc_ 8837

.c.obj:
ol -c -W3 -Gs -Ze -21 -AL -V'Lab.Fls.Plasmas, A.N.Fagundes, 1989" $*.c

“teobf itee teh
tc_2264.0b] : tc_2264.c tc.h

tc_8210.0bj : tc_8210.c tch
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#define CRT | 4 /* Densidade de impressao - Vide manuat
*
#define PLOTTER 5 /* da impressora */
Apéndice 7 #define CRT_I 6 / Olivia. *f
O programa vc #define UP 72 .
#define DOWN ) 80
O Programa ve foi escrito com o compilador Turbo-C, versao 2.0 #define LEFT 75
#define RIGHT . R + 4
/* Inicio modulo ve.h */ #define ENTER : 13
#include <stdio.h>
extern Unsint maxx, maxy; ]
typedef unsigned int unsint; extern unsint npts, etxoX[], eixaY[], *dados;
typedef unsigned char byte; extern char radical[}, nome(];
struct Cabecalho int abandona_args(vold);
{ R vold extremios  (QUADRO *qd, int num_canais, int i);
char data [25]; int gprintf  {Int ®xloc, int *yloc, char *imt, ...);
char polar[4]; vald imprime_tela {int mode,int direction);

char tipo_modulofs];
unsigned int canais_interesse;
unsigned Int amostragens;
unsigned int Aum_pontos;
unsigned int okay,

" unsigned int canal;
unsigned Int resol;
unsigned long Int shot;

b

struct ComplexTime

{

unsigned int modo;
unsigned int range;
unsigned long Int numpu_2;
unsigned long int numpul _3;

vaid intervalo  (QUADRO *qd, unsint *inicio, unsint *incx);
int le_lista  (unsigried long *pulso, char *data);

vold moldura  (QUADRO *qd, int i);

vold MglduraMalor (unsighed long pulso, char *data);

int monta_quadro (QUADRO *qd);

void plots {unsint color);

int pringlpio  (vold);

int ProximaAcao (char **opcoes, char *lista, int numop);
int pro_quadro (QUADRO *qd):

int salva_arys (void);

void terming  (char *mensagem};

/* Fim médulo ve.h */

/* Inicio médulo ve.c */
#include <stdlib.h>
#include <conioh>
#include <dir.h>

float per_1;
flpat per_2; #include <graphics.h>
float per_3; - #include <string.h>
2 #include "¢:\comum\ve\ve.h*
typedef struct QuadroGrafico char *opcoes|] = {*Salva", *Abandona’, u.mpnmeu “Examina”, "Fim’}; .
char nomearq[25]; /* Arquive contendo registro  */ QUADRO qd[NUM_MAX_CURVAS];

char grandeza _fisica[13]);  /* Grandeza fislca reglstrada */

unsint npts, elxoX[638], elxoY[638], *dados;

char abreviacao[13]: /* indicacao das ordenadas  */

char comentarlo[35]; char nome [MAXPATH], radical [MAXPATH];
unsint xini, yini, xfin, yfin; /* Espaco total alocado ao grafico */ )

float fat esc; /* Fator de escala - ordenadas */ unsigned long int pulso;

struct ComplexTime ct;  /* informacoes de lempa - abscissas */ char data[25];

struct Cabecalho cb; /* Informacoes gerais do pulso */ Int num_canais;

} QUADRO,

#define NUM_MAX_CURVAS 15

P

. #defing LANDSCAPE

/* E 15 (por enquanto) num.max.curvas */
#define PORTRAIT 0 /* Vai assim ou asssado para o papel ? */
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void main(int arge, char *argv(])

{ ]

inti = 0, completo =

. if  principioQ ) /* Iniclaliza '

larefa grafica */ )

termino("Sem driver grafico\n*};  /* Desliga, se houver erro. */
if (arge < 2)

termino(” Nao fo! especificada uma lista grafical\n");

strepy{nome, argv[1]y; -
num_canais = le_lista(&puliso, data);

MolduraMaior(pulso, data);
for{l = 0;1 < num_canals; i+ +)

{
if({pro_quadro(&qdiil})
break;
extremos (&qd[i}, num_canais, i);
moldura {&qdli}, §;
ii{lmonta_quadro{&qd([i]})
break;
plots( EGA_WHITE);
}

do
{ -
switch( ProximaAcao(opcoes, "SAIEF", 5) )

case0 : salva_arqgs(); /* Bom pulsol Guardamos

resultados *f
completo+ +;
break;
casel : abandona_arqs(); /* Mau pulso! Desprezamos T
completo++; ’
break;

case?2 : imprlme_léla(CRT_l. PORTRAIT); /* Copia impressa da'te[a*/.
break; . .

default . completo+ +;
} while (}!completo);
termino{" Programa terminadol\n");
} .
/* Fim médule ve.c */

/™ Ir_l[qio médulo ve_geral.c */

102

#include <stdic.h>

#Include <stdlib.h>

#include <string.h>
#include <graphics.h>
#Include <dirh>

#nclude "e:\comum\vc\vc.h"

unsint maor, maxy;
extern QUADRO gdf];
int principio(}

I{nt graphdriver = VGA;

int graphmode = VGAH;
char *pathtodriver = "c:\tc\bgi";

/* Iniclaliza modo graﬂéb VGAHI: 640x480 x

if (ragisterbgidriver(EGAVGA_driver) < 0)
return (0);

initgraph (&graphdriver, &graphmode, pathtodriver);  /*Tela */ .
maxx = getmaxx(); /* Estabelece maximos graficos */
maxy = getmaxy(); /* conforma modo utilizade  */
setbkcolor(LIGHTBLUE);

return (1);

void termino{char *mensagem)
J

Fecha o programa, voltando ao modo texto e
restabelecendo as cores Inicials.

*/
{

setbkcolor(BLACK);

closegraph();

printf{ mensagem );

exit {0);
}
int le_lista{unsigned long int *pulso, char *data)

L Le pulso, data @ nome dos arquivos */
{
FILE *fi;
intd f;
char linha[80};
) /* Wdentificacao da lista grafica */.
char disco {MAXDRIVE], /* Disco onde se focaliza o
diretoria]MAXDIR], /* Diretoria . */
/* Nomie */

arquivo. [MAXFILE],
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familia [MAXEXT]; /* Extensao */.

fnsplit(tnome, disco, diretorla, arquivo, familia);

strepy (radieal, disco);
streat {radical, diretoria);

strepy (ndme. amuWo):
1 (strlen{radical) == 0) }
{
getewd(radical, MAXPATH);
streat{radical, "\"};’
}
strepy(linha, radical);

streat{linha, arquivo);
strcat{linha, ".GRF);

i { (1 = fopen(inha, "r)) = = NULL)
termino ("Lista para grafico nao fol enco_ntrada\n"):

fgets (linha, 80, fi);

. L /? 1a linha: contern pulso edata */
sscanf{linha, " %U %s", pulso, data); T :

i=0; -
fgets (inha, 80, fi); /* Linhas conscs. contem arquivos */
do
{
j = stien(linha);
linha[j-1] = "\0%
strepy(gd[i}.nomearq, radical);
streat(qd]il.nomearq, linha);
I++;
fgets (linha, 80, fi);
} wiile ( {tfeof ()} && (i < NUM_MAX_CURVAS) );
felosa(fl);
retumn (l);

void Imprime_tela(int mode,int direction}
{

inti, , k, msh, Ish;

fprintf (stdprn, “\x1B\x41%c", 7);
switch: (direction) '

case PORTRAIT: Ish = maxx & 0x00f; /* maser e maxy calculados */

“msb = maxx > > 8;

/* em MolduraMaior) */

13)/8; |+ +)

"\x1B*%c%c%c”, mode, Ish, msb);
maxx; i+ +}

=0 k< B k++)

<<= 1;

f (getpbel (i, [*8 + k) ym++;
dprn, "%c’, m);

dpm, "pOD\XOA"),

case LANDSCAPE: Isb = (maxy - 13) & 0xQ0ff;

“\X1B*%c%co%c”, mode, Isb, msh);
13);1>=0; 1
=0 k<8 Kk++)

<<= 1

fgetpixet (j + k. i} m++;
dprn, "%c", m);

“\XOD\XOAY);

O programa VC

for{] = 0;j <= {(maxy -

{

fprintf {stdprn,

far¢=0i<
{

m=g
for (k

3!‘%

: }
" fprintfst.

o} o
fprinti(st

breai;

msb = (_rnaxy.'- 13) > >

for (f = 0: ] <= maxx; ] . _-

{
fprintf (stdprn,
for (i = (maxy-

m=0;
for (k

' }
forintf(st
o1
fprintf(stdprn,

" break;
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}
forintf(stdprn, “\f');
}

/* Fim médulo vg_geral.c */

/* Inlcio médulo ve_cpdl.c */

/*

&*

* Copla dos arquivos .CHR do disco virtual d: para o diretorio

* C:\DADQS\ do disco fixc. Representa a acao de salvar os re

* gistros do disparo.

* Qrigem: Adaptacao do programa existante VCOPY, em

* "Turbo C - Dos Utilities, R. Alonso, p.
127. .
*

#include <stdio.h>

#include. <dir.h>

#include <alloc.h>

#include <string.h>

#include <io.h>

#include "c:\comumivcive.h"

int bufcopy {char *fromname, char *toname);

i Variaveis globals . . */

char nawname {MAXPATH], oldname [MAXPATH];
int done;

unsigned char *buffer;
struct fiblk dita;

int salva_arqs(} .

{
char lista[MAXPATH;

if( (butfer = (unsigned char *) callo {32767, 1)} == NULL)

printé( * Erro na alocacao de memoria b K
return{C);
}
if{ strien{noma} 1= 0}
strepy(lista, radical);
streat(ista, nome);
streat{lista, ™. *");
.

done = llr\dﬂrst_als;a. &dta, 47);

1

if( stremp(strupr(radical), "C:\\DADOS\\") = = NULL) .

done = 1;
while (!done)

strepy{oldnama, radical);

streat{oldname, dta.ff_nama);

strepy(newname, "C:\\DADOS\\");

strcat(newname, dta.ff_name);

tf{ bufcopy(oldname, newname) == 0)
printf (*Erro: & copia nao foi feita\n");
) :
done = findnext {(&dta);

return {1);

int bufeopy (char *framname, char *toname)

long numread, filepos;
unsignad numtoget, size;
FILE *fromfile, *tofile;

int inhandle, outhandle;

fromiile = fopen{fromname, "r*);
tofle = fopen( toname, "w*);

if( {tofile == NULL) | ! (fromfile == NULL) ,
returr: (0);

inhandle = fileno{fromtile);
outhandle = fileno( tofile);

size = (unsigned) filelength {inhandle);
numtoget = (size < 32767) ? size : 32767;

numread = 0;
do

{

filepos = ftell (fromfile);

fseek( fromfile, numread, 0);
_read{inhandle, buffer, numtoget);

numread + = humtoget;
tseak(tofile, filepos, 0);
_write(outhandle, buffer, numtoget);

if { (numread + numtoget) > size}

numtoget = size - {(unsigned) numread,;

} while {(numtaget | = 0},
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fclose(fromdilg);
fclose( tofile);

unlink (fromnams);

return (1);
}
/t
* .
* Delecao dos arquivos .CHR do disco virtual d: Constitui a
* de limpeza do registro do disparo.
* Origem: Modlficacao do programa existente VCOPY, em
* - “Turbo C - Dos Utilities, R. Alonso, p.
127. ’
*/

int abandona_args()
t{:har lista[MAXPATH];
#( strlen(nome) != )
ilrcpy(lista._radical):

strcat{lista, nome);
streat(lista, "*.*");

it { {done = findfirst( Hsta, &dta, 473) t= 0)
return {0};  /* Ha problemas; retorna com indicativo - */
while (Idone) /* Segue em frente apagando arquivo a arquivo */

strepy{oldname, radical);
streat(cldname, dta.ff_name);

unlink{oldnams};
done = findnext (&dta);

retum (1);

/* Fim médulo ve_cpdl.c */

/* Inicio modulo ve_Irgs.c */
#include <string.h>

#Include <stdlib.h>

#include "¢:\comum\vc\ve.h"

extern unsint npts, sixeX}), exoY(], *dados;
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int pro_guadro (QUADRO *qd)
{
char a1{80];
FILE *fi;
if { (fi = fopen (qd->nomearq, "rb*)) == NULL)
{
strepy(al, "Arquivo *);
strcat(at, qd->nomearq);
streat(at, " nao pode ser aberto 1),
termino {a1});
fscanf(d,
“95s %L %u %*d %U %*d %s %s %u %*d %u %*d %s %f %f %U %U %s %S %f %",
qd->cb.data, ’
&qd->ch.shot,
&qd->ch.canais_interesse, -
&qd->cb.num_pontos,” -
qd->ch.palar,
qd->ch.tipo_modulo,
&qd->cb.resol,
&qd->ct.modo, S ’ - )
al, /* Nao funciona de outro jeitol */
&qd->ct.per_2, E o E
8qd->ct.per_3,

&qd->ct.numpul_2,
&qd->ct.numpul_3,
qd->grandeza_fisica,
qd->abreviacao,
&qd->fat_ssc,
gd->comentario); -
qd->ct.per_1 = (float) atof(at);

if{ (dados = (unsint *) malloc (gd- > cb.num_pontos*sizeof(nt)) ) = = NULL) -~

printf(*Nac ha %d bytes alocaveis'\n", qd->cb.num_peontos*2};
return (0);

}

feeek(fl, 240, SEEK_SET); :
fread{(void *) dados, sizecf(int}, qd->cb.num pontos. fy; -
fclose(f);

return (1});

} .
/* Fim modulo ve_lars.c */
/* Infgio médulo ve_graf.c */

#include <string.h>
#include <stdlib.h>
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#include <graphics.n>
#include <conlo.h>
#include <bios.h>

#include <ctypa.h>
-#include "c:\comum\vcive.h"

void highlite(int x, int xop, int y, char *str, int flag);
void moldura(QUADRO *gd, Int i)

/*
*/

unsint J;
int xdoc, vioc;

setlinestyle(SOLID_LINE, 0, THICK_WIDTH); -
settextstyle(DEFAULT_FONT, HORIZ_DIR, 1);

rectangle(qd->xini + 25, qd->yini + 15, gd->xfin - 3, qgd->yfin - 18);
| = stren(gd- > grandeza. fisica);

wioe = qd->xdin-|*8-24; :

. yioc = qd->yini + 2: -
gprintfi{8adoc, &yloc, "%s %d", qd->grandeza_fisica, §);
Xioc = qd->X{in-80; .
vioc = qd->yfin-10;
gprinti(8adoc, &yloc, " Tempo (ms)™);
settextstylo(DEFAULT FONT, VERT DIR, 1);.

j = stien{qd->abreviacac); o
xloc = qd->xinf + 10; o

yloc = qd->yinl + | + 12;
gprintf(@xdoc, &yloc,"%s" qd->abreviacao);

}
vold MolduraMaior{unsigned long pulse, char *data)
*

Delimita a area grafica da tela, imprimindo, no alto,
numerc do pulso e dala; embalxo, as opcoes de acao. -
*/

{
int doc, yloc;

setlinestyla{SOLID_LINE, 0, NORM_WIDTH);
settextstylo{DEFAULT FONT, HORIZ_DIR, 1);

maxx = getmaxx();
maxy = getmaxy();

Traca os eixos de cada grafico, com espessura maior que o normal. .

O programa VC

rectangle(d, 0. maxx, maxy):
fine (0, 12, maxx, 12);
ting {0, maxy - 13, maxx, maxy - 13);

/* Identificacao do pulso  */

xlos = 0; vloc = 2;
gprintf (8xloc, &yloc, " IFUSP - Lab.Fis.Plasmas Pulso: %lu”, pulsa);

xloc = maxx - 8*(stden(data)), yloc = 2;
gprintf (&doe, &yloc, "%s", data);

}
/* . A -
GPRINTF: Used like PRINTF except the output is sent to the '
screen in graphics mode at the specified co-ordinate.
Crigem: Bgidemo.¢ - Program de demostracao'grafica que acompanha
Turbo-C
*/

int gprintf( int *xoc, int *yloc, char *fmt, ... )

va_list argptr; /* Argument list pointer */

char str[140]; /* Buffer to build sting into R
int cnt; /* Resuit of SPRINTF for return */
va_start( argptr, format }; /* initialize va_ functions *f

cnt = vsprintf( str, fmt, argplr ), /* prints string to buffer */
auttextxy( *doc, *yloe, str);  /* Send string in graphics mode */

va_end(argptr }; /* Close va_ functions *f

retum( cnt ); /* Return the conversion count  */

void plots{unsint color)
/*

Colaca os pontos em cada grafico

while i+ + < npts)
putpixel{(*(eixoX + i}, *(eixoY + i), colar);

O programa VC
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O programa VC
}
Int ¢bx; break;
}
int ProximaAcao(char **opcoes, char *iista, int numop} highlite(prev=dx, xopc[prev], yopc, opcoes[prev], 0);
highlite{curr*dx, xopc[curr, yope, opeoes|curr], 1);
int i, Key, prev, cuir; }
int xope[10], yops; }
‘setlinestyle(SOLID_LINE, 0, NORM_WIDTH); _
settextstyie(DEFAULT_FONT, HORIZ_DIR, 1); vold highlita{int x, int xop, It y, char *str, Int filag)
dx = maxx/numop; if (flag)
' setfilstyle (SOLID_FILL, LIGHTGRAY);
yope = maxy - 11; else
for(1 = 0;§ < numop; i+ +} setfillstyle (SOLID_FILL, LEGHTBLUE),
{ barfx, v, x + dx, y + 10} :
xopc[i] = 1 + P*dx + (dx - 8*stren(*(opcoes + i}))/2; outtexbiy(xop, y+1, stri;
highlite{i*dx +1, *(xopc + ), yope, *(opcoes + 0, o) }
' : /* Fim médulo ve_grat.c */
highlite(1, xopc[0], yope, opcoes(0], 1) -
' /* Infclo médulo ve_extr.c */
curr = 0; #include <alloc.h>
for (;;} #include <stdio.h>
#inciude <stdlib.h>
#incide <ctypa.h>
key = bioskey(0) : /* Le e decadifica tecla. #inciude <string.h>

pressionada  */
if ((key & Ox00f) == 0) B
key = (key & OxffOQ) >> 8;

#include "c:\comum\ve\ve.h”
#include "e:\cormum\vc\ve jan.d”

eise #define BITS_RESOL  qd->cb.resol

key &= OxQOff; 7 _
e vold extremos (QUADRQ *qd, Int num_canais, int i)
switch (key} /* -
. ) Implementa escolha deos pontos extremos dos quadros, guardando
case RIGHT : prev = curr; : : valores em gd.
curr = {eurr >= 0) ? (+ +curr x;
% numop) : numop-1; . {

break;
static int *tab[15] = i o

case LEFT : prev = cum,; {g1. g2, g3, g4, g6, g6, gb, g8, g10, g0, g12, gi2, gi5, gi5, gib);

curr = {our > Q) 7 {~curr %
numop) : numop-t;

break; qd->Xini = tabfrum_canais - 1] [44i];

qd->vini = tab{num_canais - 1]{4*i + 1];
qd->xfin = tabfnum_canais - 1][4*i + 2];
qd->yfin = tab{num_canais - t][4*l + 3];

case ENTER : return{curr);

default : for (i = 0; *{lista + );i+ +)

i toupper(ke_y) }
=="*lista + 1) - o
. ;grev _ unsint deltax;
curr,
curr =k

break: int monta_gquadro (QUADRO *qd)
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*iniclo = (int) (1000.0 * tin/qd-> ct.per_1);

1{1nsinti. k, deltay, upr, dwn, Iit, rgt; - fim = (int) (1000.0 * tfn/gd->ct.per_1);

ungint iniclo, incx; .
float fosc; Lil§ Iniclo{> fimy)
top = *iniclo;
It = qd->xini + 28; *inicio = fim;
rgt = qd->xiin - 3; fim =1mp;
upr = gd->yini + 15; . }

dwn = qd->ylin-18;

if { {fim - *inicio) > qd->cb.num_pontos)
npts = deitax = rgt - ift; /* Intervaloemx  */

deitay = dwa - upr; /* Intervalo emy */ *niclo = 0;
fim = gd->cb.num_pontos;
fesc = (floaf} deltay/BITS_RESOL; }

Intervalo(gd, Slnicio, &incx); *incx = (fim - *inicio)/deltax;

}
for (| = iniclo, & = 0; k < dettax; § += Incx, k++} /* Fim médulo ve_exdr.c */

E(elm\’ + K} = (unsint) {*{dados +[))"fesc + ups;
*{abcoX + K) = k + Ift;

/* Infclo modulo ve.prj */
c\comumive\ve.c {e:\comumiye\ve.h}

} e\comum\vE\ve gefal.e {er\comumiveive.hy
e\comumive\ve Irgs.c  (c\comum\ve\ve.h)
free(dados); ai\comumive\ve_graf.c (ceomam\vcive.h
c\comumive\ve_extr.c {c:\comiumiveive.h)
retum (1); c:\cortium\ve\ve_cpdl.c {e:\comumive\ve.h)
}
void WQUADRO *qd, unsint *inicio, unsint *incx) /* Fim médulo ve.pri */
({:haf *interval: /* tnfeio médulo ve_jan.dat */
ficat tin, tin;
unsintj = 0, fim = 0, tmp = 0; statle xini [4] [8] =
. . {{10,0 0 0, 0 0, 0 0}
interval = geterv('INTERVALO™; /* Lo intervalo do environment  */ {10, 10, 0, 0, 0, 0. 0, 0},
{ 10, 10,335,335, 0, 0, 0, 0},
¥ (nterval = = NULL) /* Se nao existe, loma pts extremos */- { 10, 10, 10, 10, 335, 335, 335, 335} K
tin = (float) 0.0; static yinl [4] [8] =
tin = {float)50.0; {{ 00 0 0, 0, 0 0},
} . ’ {1318, 0, 0, 0, 0, 0, 0}
olsa /* Achou; decodifica valores Lo A

{ 13,181, 13,181, 0, 0. 0, 0},
{ { 18, 07, 181, 265, 13, 97, 181,265} };
while (isalpha(*(interval + i)
j++; static xtin [4] [8] =
sscanf{(intervai + J), “%f, &tin); {{638, 0, 0, 0, 0, O, 0. O},
{639,838, 0, 0, 0, 0, 0, O},
{315,315,639,639, 0, 0, 0, O},

+=3 9
{ 315, 315, 315, 315, 639, 639, 639, 639} };

while (i'salpha(*(lntemi + i
++;

sscarﬁ((ilmewal + |), "%, &tin);

}

static yfin 4] [8] =




{{339, 0 0 0 0 0, 0 0}
{171,339, 0, 0, 0. 0, 0, O}
{171,338,171,339, 0, 0. 0. O},

{ 87,171, 255, 339, 87,171, 255, 339} };

static int larg [4] = {629, 629, 305, 305};
static Int alt [4] = {326, 158, 158, 77}

/* Fim médulo ve_jan.dat */

O programa YC

Apéndice 8

Resumo operacional dos programas
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Laboratorio de Fisica de Plasmas - IFUSP .
Programa ArmaCam
ac

Abril de 1989

Orfgem:  Desenvolvido localmente.
Auwtor: AN, Fagundes

Finalidade: Inicializar os crates CAMAGC; interpretar o arquivo de plano de trabalho,
programando os modulos de programagao interna ¢ finalmente armando

todos os médulos que constam do plano de trabalho.

Formato: . ac [-r] [ < Arquive contendo plano de trabalho >}

Comentédrios: Quando invocado, este programa estabelece gggptocolo GPIB e estio envia
um sinal CAMAC "Send Clear and Initi F(35) a cada bastidor (2,
presentemente). A seguir envia o sinal CAMAC "Stop Trigger” F(25) a
cada estagio de cada bastidor, estabelecendo as condigbes iniciais.
Abre e interpreta o arquivo de lanc e trabalho
("C\DADOS\PLANO.TRB" é o arquivo default) programando os
moOdulos de programagio interna e armando a todos com o comando
F(9).Se a opgac "t" é ligada, o programa produz um relatério das
caracteristicas de programagio de cada médulo componente da cadeia.

Nota: Deve ser aplicado antes de cada pulso cujos sinais devem ser guardados.

Laboratorio de Fisica de Plasmas - IFUSP

. Origem:

Progfama PlanoAcao
. pe

Desenvolvido localmente.

- Autor: AN, Fagundes

- Finalidade: Produzir o arquive que relaciona os mddulos e discriminagdo da tarefa de

cada médulo na cadeia de aquisigio de dados.

~ Formato: pe

- "help", obtido:pressionando-se F1, o usudrio- ¢-levado & construgiio de’
.....um arquivo que contém as informagdes necessérias 4 pr(;?amagﬁo dos
~mbdulos com programagio interna, ‘informagdes adicionals que devem
ser incorporadas ao n%stro de cada canal e de cada modulo e
informagdo de CE[EL{S lg‘r icos devem retornar sob a forma prifica. (O
- .arquivo "MODULOS.HLP" deve ser acessivel.) Qualquer tecla, de F2 a
- F19, termina o preenchimento de qualquer -tela; "ESC" reinicializa a
- janela. O prograrna tern capacidade para reconhecer alguns (poucos)
erros de programagio dos moédulos.. _ -

. Nota: - . O programapc.é emprega_dd.:mna Ginica vez no processo de aquisi¢do de dados.

Abril de 1989

Comentérios; Através-do uso.abundante de janelas, com perguntas especificas.a cada caso,
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Laboratorio de Fisica de Plasmas - [FUSP )
. _ ] 10 ¢ Programa ToCamac
R te

Abril de 1989

Origem " Desenvolvido localmente.
‘Autor: AN, Fagundes _ o o
Finalidade: Proceder ‘34 transferéncia dos sinais guardados nas um'élade's de. i}icmoﬁé :-
associadas aos moédulos digitalizadores que - compdem & cadeia de
aquisi¢ao de dados para o computador, -
Formato: tc [<Arquivo contendo plano de trabalho>] UEP

Comentdrios: O programa procura pelo arquive de plano de trabalho ¢ grocede a
transferéncia de cada moduio linha a linha. Caso seja invocado apenas
por tc, o programa ird procurar pele  nome efault
"C:\DADOS\PLANO.TRB". Caso tainbém nfo s¢ja eticonirado, abre-se
uma janela para operagiio manual. (Apenas os modulos de programacio
externa podem ser lidos desta forma e nao haverd insergio de detathes

-sobre canal do médulo; -operando desta forma o proprama desliga-se
com "ESC"). O nome produzido para o arquivo com siivuis digitalizados

. & formado de letras e numeros que informam aproximadamerite a data
em que foi obtido, o numero do guiso e'sua origerm. O mumero do pulso
¢ obtido do arquivo "C:\DADOS\CONTADOR NUM". Um conjunto
maior de informagoes estd contido em 240 bytes iniciais do arquivo. O
restante do arquivo corresponde ao sinal vindo do mtdulo, no formato
inteiro ( 2 bytes por numero compongfite do registio). Aceita um
parimetro de “enviroment' CAMINHO, que define onde serdo
guardados os arquivos. (E muito Gtil operando-se com disco virtual, para
maior velocidade; neste caso deve-se fazer SET CAMINHO =d:\.)

Nota: Este program produz um arquivo com as iniciais do pulso € terminagdo GRF
que ser4 utilizado pelo programa ve para consirugao da tela gréfica com

0s arquivos escothidos em PLANO.TRB.

Laboratorio de Fisica de Plasmas - IFUSP
Programa VeCurva
ve

Julho de 1989

Origem:  Desenvolvido localmente,

Autor;  AN. Fagundes
Finalidade: Mostrar arquivos de dados escolhidos na forma gréfica.

Formato: vc {arquivo grafico<.GRF>]

Comentarios: Na tela grafica h4 opgdes na linha inferior destinadas a guardar o sinal
SALVA) ou apagar completamente os registros de um disparo
ABANDONA). Estas op¢bes envolvem todos 0s registros, e ndo
apenas aqueles mostrados pemn grificos. A opgdo IMPRI roduz uma
;mr;:;lggsﬁo numgar impressora conl'npativel com impressoras EPSON e FIM
ermina o programa sem qualquer agdo sobre os arquivos. A opci
EXAMINA nio esta implelgentgda. « d peso

Nota: Os sinais a serem mostrados graficamente devem estar no mesmo diretorio que

0 arquivo que os relaciona, com terminagio GRF.
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